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Friendly Roboticst er m&Egegk v8hagy8ssal. rf@nde znek

A Friendly Robotics t er m®k e k me g RaHB e(Resteckons aon
Hazardous Substances) 2002/95/EC ® s VMEEE (Waste Electrical and
Electronic Equipment) 2002/96/ECdi r ek t.2 v8 nak

E Friendly RoAMinhdercjagfennta@v@.&Ezen dokumentum egysbl é@atr ®s:
f®nyk®pezhetR, ford2that- a Friendly Robotics el Rzete

Ter m®k, term®kKk specifik8ci: -k ®s ezen dokumentum el Rze
ydvoezolje¢gk a Friendly Robotics Robomow otthoni robotf
Ke&enj ¢k, hogy a ter m®k¢inket v8l asztott a! Bi ztosak v
hel yett felszabadult i dRt , mi k°zben a Robomow nyz2rij a
biztons8gos mTk°d®s mell ett kiteonseltk e dRmeniyreRs &gsTa kn yn?argt
fTny2r. k®pes el ®r ni . Meg fog | epRdni a f¢gve ki emel k

k®sz°nheti

FONTOS!

A k°vetkezR | apok fontos biztons8gi ®s ¢zeéemeltet
K®rj ¢k, vilkegy @ll ®s k°vesse a haszn8l ati |Y%t mut af
Figyel mesen olvassa el ®s k°vesse az °sszes Dbji zt ons E&
Ezen biztons8gi el R2r8sok el nem olvas8sa ®s |azok be

8l l atd8kg8habdbkozhatj 8§k, valamint szem®l|l yes| ®rt ®ke
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Bi zt ons8gi el RZ2r 8§sok ®

Gvakorl 8s ®s wutas2tg8sok

7. A RobomowE ¢zemeltet®se el Rtt ol vassa elmejdagyel mes

RobomowE vez®rl|l ®s ®t ®s a helyes haszn8l at 8t , val ari
foglaltakat!

8 Semmi m8&s c®l ra a RobomowE ter m®ket ne haszng§lja, n

9. Soha ne engedje gyereknek vagy ol yawakifemIlsmeRat nek a
jelen ¢zemeltet ®si k®zi k°nyvben foglaltakat.

10.Soha ne ny2rja a f¢gvet akkor, ami kor a k°zelben em
vannak!

11.A fel haszng§l - felel Rs minden baleset®rt, amely m8:¢
okozza.

12.Er Rsen javasolt a "Child Guard/ Safety Guard" (Gyern
meg akarja el Rzni azt , hogy gyermek, vagy a biztons

Fel k®sz¢l ®s
13.Gondoskodjon a | e2r 8sban f chgalta8irtod k- n avke zneet gefke Il eelf R2 knh -edt

14. A fTny2r - manu8lis mozgat8§sa eset®n mindig viselje
hossz% nadr 8got!
15.Rendszeresen ellenRrizze a RobomowE §Iltal ny?2rt

t e
k°veket, ®b,médsfdgy2r8§st akad§lyoz- t&rgyakat. A Vv§
t 8rgyak komoly s®r ¢l ®seket okozhatnak!

16.Csak a k®sz¢l ®khez tervezett eredeti ki eg®sz2tRket

i zemel tet ®s
17.Sose hagyja mTk°d®s k° Roem nfoeMEs  yienlyetrl-en ¢ |

18. K®2z i vez®r | Rvel t°rt®nNR ny2r8s eset®n megfelel R er|
rendel kez®sr e!

19.Ne haszn8§lja manu8lis ¢zemm-dban a RobomowE f Tny2r .
Mindig viseljenhpnS8st) enBRs8gbpRt ®s

20Ker ¢l je a RobomowE haszng&l at &t nedves f Tben! Ne has

21.Ami kor |l ejtRn hasznglja a fTny2r-t, gondosan figyel

22.Ne haszn8lja 18 fokosn§gl nagyobb |l ejtRn a ter mRket
aholalejf Rn nem | ehet stabilan 8§l 1 ni

23.Mi nden biztons8gi, ve®del mi, ®r z®kel R berendez®st
cser®l tesse ki a meghib8§8sodott alkatr®szeket! Soha
“%gy, ha b8&8rmelyik elemagg®nemt mTk?tdakzm8ygf dbéekt Ren.

24. Ne mTkodtesse %gy a RobomowE berendez®st, hogy b§rn

megs®r¢lt vagy mTked®sk®ptel en!
25.Ne pr -b8ljon kikapcsolni vagy kiiktatni biztons§8gi

26. K®z i vez®r| ®st oes ebte@na pa& s mb§s §t a_ le2rtaknak megfel
megfelel R t8vols8§got tartson a fTny2r- k®seitRI!
27.Ez a k®sz¢ !l ®k ®l es v §g- k ®s s el rendel kezi k! Ne ¢z

Tartsa t8vol az ember ekemTk - °gdyRe rfeTkneyk’ert- t®sl !§1 | at ok at
28. Ne hagyja, hogy b8rmi/ bS8rki rg¢ljon a fTny2r.ral

29. Tartsa a kezeket ®s a | 8bakat elegendR t8vols8§gba
el emekt RI !
30.Soha ne vegye fel ®s sz§ll2tsa a fTny2r-t, mik°zben

31.Soha ne mikb®@®$ ak®zben jav2tani vagy be§ll2tani a f
32.MTk°d®s k°zben soha ne emelje fel vagy pr-bg8lja meg



33. Mi nd
|

g vegye ki a fR biztos?2t ®kot mi el Rtt megemelr
besg§ 2

i
| 2t §st v®grehajtani!

Dokkol|l-oB§s

34.Soha ne hagyja a RobomowE f Tny2r -t munka k°zben f

automati kus elindul §8si i dRpontot ®s napot, akkor
i dRpontokban gyerekek, 8llatok, m8bk akad8l yok nincs
35.Ne haszn8ljon hosszab2t- k8belt a Dokkol: - 8l1l om8sho
36.Ne rakjon f®m t8rgyakat a Dokkol- 8§l 1l om8s t°IltR ®ri
37.Ne rakjon a Dokkol - 8l lom8s t°]ltR ®rintkezRi kez® f

38.Af R bi zkiow®tte®lke ut §n mindig 8ll2teekbel meemadssapot
a RobomowE nem v8mik he) Rpont ckkran®l yi s®r ¢l ®sekhez ve

39.Ne |l ocsoljon vizet k°zvetlen¢gl a dokkol:- egys®gbe v
Sz8I112t8s - =

. Y /"
A mTkeoed®si ter¢leten bel ¢li vag k2wvegli® biztons 8§

33. Haszn8lja a t8vvez®rl Rt (o rrendel het R) e
hel yrRI a m8sikra (t8sd ®& 1 R3d m Z0

3. Magass8g k¢l °nbs®g vagy | ®q
gombbal kapcsol ja ki a k®sz
bor2t8&8son tetej ®mMylk®wRr ajttt:
fogganty¥% seg2ts®g®vel a k®

a fRkapcsol
j e meg a ¢t

elyzetben.

35. Hosszabhb sz8Il 12t §s sor 8n n) a f
biztos2t®kot i s vegye ki . g : legel Rz ®c
®r dek ®ben haszn8lja az ered

Karbantart8s ®s t8rol §8s

40. A9.fejezetbenf ogl al t aknak megfelel Ren tartsa karban ®s sz

41.Vegye ki a fR biztos2t®kot mielRtt a Robomow f Tr
karbatart8s el Rtt is vegye ki a fR biztos2t®kot!

42.Mi nden csavart, regz2twoRarl ethotgy t art benensdzam®s bi
mTk°®dhessen.

43.Cser ®l jen I e minden el haszn8l  -dott ®s megrong8l -dot

44, Haszn8ljon erRs kesztyTt a v8g-k®s vizsg8lata ®s cs

45. Ki z8r -1 ag eredet.i k®sz¢l ®ket t°1 t Rel e@sR ahkaksuzmmu§l | 8at
elektromos r°vidz8rl atot, t al mel eged®st e®bobhy8agkun
okozhatja!

46.Ne r o lja ®s ne is nyissa ki az S8rloel 68l - d®shkxdz

ngs§
vezethet, ami & eszahegtez@xtadh el Rr t .
en

47. Vi s el j szemv®dR szem¢gveget ®s kesztyTt a hat §rol
c°l°p°k |l ever®se sor 8n. Mi nden c°l °p°t megfel el Ren
®rdek®ben!

48. Ne haszn8lja a t°dalRtvadiya a thoSllt-R avdz &kt8®k s ®r ¢ t !

A ter m®Pk el haszn8l -d8sa ut §n

49.A RobomowE fTny2r-t ®s tartoz®Rkh?h k&l mgassed h@s z h §
ezzel el ker ¢l ve azt, hodyr alk mhemeygrfeel le & R¢ Ihjuel nl eakd. ® k E
Yaj ras2zh ®lahat - s§gukat, megv®di k°rnyezet ® ®s es®l yt

50Ne tekintse egyszerT hullad®knak a RobomowE f Tny?2r

Tel t Rt, a Dokkol - 81 1l om8st ®s a Hat8roh: -t khipicsol
hull ad®kt - |
5. A hel yi di sztri b%¥torn§gl |l ehet ®rdekl Rdni az el ®r het
52.Ne semmi s2tse meg tTzben az akkumul §tort ®s ne dobj
akkumul 8tor (oka)t ©°ssze kell gyjTrjateandzndd?3teanie. k°rn



Bi ztons8gi figyel me:
fel h2v8sok

Ezek a Robomow"k ®s

z¢l ®ken tal 8l hat- szimb-lumok. Olvassa el
haszng8l ata el Rtt!
FIGYELEMi ez egy vesz®lyes eszk?z! Hasgn jd -vatosan
®s tartsa bei al é&2t 8abam8iogl altakat|!
Ol vassa el a k®zik°nyvet
Ol vassa el a k®zik°nyvet a Robomow |i||§|ata el Rt t .
Repé¢l R t8rgyak vesz®l ye
Teljes test vesz®l ynek kit®ve, Vvigys gon.
Tartson biztons8gos t8vols§8§got a bgrendez®stRI mTk°dg
Gyerekeke t 8§l |l atokat tartsa t8gvol a fTgy28& [t 11!
'<—>
V®gtagok vegzy®Iryslaen forg: k®s \J—Q/
£les v8g-k®sek! Tartsa a kezeket t § ®s ) I j e
I -
" and
Vegye Kki az 8ramtalan2t.- eszk®zt mijeldstt| megemel n® v a
dol gozna a Robomow fTny2r -n 0—0
Vegyekki a f R biztos?2t®k-ot, fml emBt h®aV mfo w
8§l 1 2tana/dolgozna rajta
EC megfel el Rs®g
Ez a ter m@k EUnelgR2r &4 o karza k c €
Az el haszn8l -dott elektronikai al k|a ek kidob8sa
Ne kezelje a RobomowE eszk°z°klet elgy rT otthoni hul
Ezeket az eszk°z°ket k¢l on kel gy|Tj i ®s a megfele
sz8l |l 2tani YW rahasznos2tg8s c®lj §r all




RobomowE b | ztonss8gi el

1. Gyermekv®del em/ Bi zt(dns $gii nt@del em

Ez az opci - |l ehet Rv® teszi, hogy gwerdleglkrvady zmd:
iczemeltet ®s ®t ne haszng8l hassg8k azt.

2.Lop8s v®delem / Biztons8gi v®delem (2. szintT)

A Il op8sv®del mi rendszer biztos2tja azt, hogy a 4 sz
tudja elind2tani a Robomow af Tgr®p? rt-utl .aj Al 04 0ssa§ sjzeadyaedso
megvs8laszthatj a.

3. Megemel ®s ®r z®kel R

A fTnyz2r. el sR kerek®na®l van egy ®rz®kekBnt Am®Baar t
megemel i k az alaphelyzet ®r RI a v § gf-okr@gs8esk§ t m Taku®t do®@msaet ir
fTny2r- 1l e8ll2tja (1 m8sodpercen bel ¢l )

4. £r z®kel Rkkel felszerelt ¢tk°zR

A robotf'T'ner-vc',tk°z®st ®s a bor2t8s meghAmnkerla®s ®t f
ctkoe@®dRPg®kel R MTRY d®ak&or a fTny?2r megszakktjz&® moz
ir8§nyba megbhaddByt ak AsBgSv a&l®eadhki forg8§sa meg8l | (1 m
5. V®szl e8l 1 2t- gomb

A f Trvyezr®r | R tpaln&llh@®tn- , veor°s skza’prcTs ok apc shlr-mi kbzt ma
fTny2r- meg8ll ®soagsSglmEk®odpetrejpazibed ¢1 ) .

6. FR biztos2t ®k

A bor2t. burkol at al att tal g8l hat ., a k®sz¢l ®k b
elt8vol 2t8&s8gval a Robomow nHznden knsT&kgeds® slee hneetg sz TR o I
sz8Il |l 2t8sakor, vagy kaebapont &nt 8si munkg8k v®gz®

7. K&L ®pcsRs kezel R ®rz®kel R vez®r | ®s

K®zi vez®r| ®s eset®n ko®t, egym8st - | féggetlen k®zi
vE8g- k®sek mTkod®sbe | ®phessenek. Amikor ez megt?ort
gomb folyamatosan lenyomva kellhogy | egyen annak ®r dek®ben, hogy a
Annak elenged®se ut8&n a k®t | ®pcsRs ind2t8st meg kel
8. Elektromosan vez®relt t°lt®si rendszer

A Robomow fT:ner be®p2tett t°]ltR berendez®ssel ren
foyamat osan mTk°d®sben | egyen att- -1 f¢sggetl An¢gl, hogy
vez®@relnRdszer gondoskodik r-1Ia, hogy az akkumul 8tor n
k®szen 8lljon a k°vetkezR mTk°d®sr e.

9. Z8r t akkumul 8t or

A Robomow-banhaszn§ | t akkumul 8t or teljesen z8rt, helyzet ®t R

t
é | az akkumul
r

mag8b-1 semmilyen folyad®kot. Ezen f el

v®del met biztos2t az esetleges r°vidz8rlat vagy hib
10Hat 8rol - kapmpasSalol -®vezet ®k

A Robomow nem mTkedi k Hat§grol - Kapcsol - val mTkeodt e
n®l k¢l . A Hat 8rol - Kapcsol - ki kapcsol't 8l |l apot a,
megszak?2tja mTk°d®s®t. Hasonl - an, ha Robomawt 8r ol - vV e
fTny2r. szint®n meg8lIl. A hats8rol- vezet®kben bek?®v
a Robomow fTny2r.- elinduljon.

11LAut omata fig
Beprogramozo
hogy hamaros
v8gs8si ter ¢l

e meztet®s a mTk°d®s megkezs®de el Rtt
t dRponi bpear vaé¢ |- hanwdl®@s] PRy jtal £ By 2
n Tked®shbe | ®p. Ez a jel figyelmeztet
t ssze kell szedni.



12T%l 8ram ®s t Y%l mel eged®s el l eni v®del em

A v8g- - k®st meghajt - motor, val ami n¥l me lke®d e dngy halj lt e n
monitorozott annak mTk°d®se sor §n. T%l mel eged®s ese
teljes fTny2r. meg8ll ®s jelzi, hogy a motor | ehTlIl:
azonban t% nRtt fT, rosszadk8&lrybanvtagy 8msqgz gn&std t® rmeRgkaek :
probl emati kus ter¢let eset®n el Rfordul hat ez a jel el

FI GYELMEZT

Ez a figyel meztetR |
ol dal akon t°bb hel ysd
Ennek c¢c®I j a, hogy f e
fontosbi zt ons8gi el R2r §
hogy fokozottan figyeljen ezekre a
ter¢l etekre ®s pontag

ot t | e2rtakat mi el R




Hogyan mPke°odik

A Egyszeri tel ep?2t ®s sz¢s,ks®ges mi el Rt t mTkodt et
vagnevezett hat §r ol - Vefetkdlet ®s ®t jelenti, amel yet a
ter¢letek kor® kel kerzteni, ahovg8 nem akarj a,

AKis c°l°p°°ket sz8Ilvalt amamé&l yak eRo baormmoaw h a s z is8lkj 8&s

regz2ts®k a hats8rol -vezet®ket; a dr -t hamarosan
A A Dokkol - Cllom8st a hat 8r almelwe ke tk@®K rheRntf@mklcel-yte 2
- jelet ad a hats8rol- vezet®kbe (ez nagyon kis fesz

- t°]lti mawRak&umul 8§t or 8§t

A Az egyszeri hat 8rol -vezet®k ®s rajta a dokkol 5
programot ®s a teljes szezonra elfeledkezhet a f Tny
A A Robomow az el Rre beprogramozott i dRponjtao kab afn¢ wed th
majd visszamegy a Dokkol - Cllom8sra, hogy felt°ltse

A A Robomow indul &8sa elRtt a Dokkol- Cllom8s jelet

seg2t ®s®gvel egy virtusglis falat hozhdt®t,r e®s aameé ly
sz8m8ra enged®lyezett ter¢leten bel ¢l tartja a robc

Azoka a f §
m8r el ®g

A Dokkol - CI hogy a Robomow
ad a hatsgrol neki ¢tkeo
®s t°lti a |

akkumul 8t o

— = Vay Robomow ®r
/ . \ 5{ \ vezet ®kben
®s irs8nyt

ami kor e

vezet ®k

A haol8- v
egy, csak a
Robomow

sz8m8r a

virtus8li

I ®t r e

Fa m®l| yed®sben
kerbe kell ker2te



Mi van a dobozban?

Nyi ssa a dobozt ®s a hordoz.- f

ki a
Egys®g kR®yabzahn °ssze

oggantyTngl fogva ve
regz2tve. V8gja el a

szal agok a

c Dokkol - E (
Robomow

T8pell 8

Dok kol
c°l °pe°k

Vezet (

d Csatl ak:t Vezet R
°sszek!
Y

RoboVonal

Lirw odge Z6cre 107

Wall edge 3am /135"

©Q — vepouna ROBORULER

Robomow" It mows. You don't.

www.robomow.eu @ www.robomow com

10



1. Fejezeti Dok kol - Egys®g ®s hat 8¢ ol

11Fel k®s z ¢ | ®s

A Olvassa el a Felyheszm8lt eil ep®zi®s®°rel Rt t !
A Telep2t®s el Rtt c®l szerT a hagyom8nyos fTny2r .\

meg°nt°®zni annak ®rdek®ben, hogy a r°gz2tR c°l]°p?°
A EllenRrizze, hogy mindén§ svieap adohozbarofejereter. p2 t ®s h e z
A A telep2t®s sors&8n a k°vetkezR szersz8mokra |l esz s

Kombi n
fog- Kicsi l apo
csavar hv

Kal ap

K®p 1MTel ep2t ®shez s
12A telep?2t®s tervez®se

Fontos 1 nfAotr enS8spigkdsd®se el Rtt felt

fejezetet, hogy tiszt8ban |l egyen a tel

seg2ts®g®vel a Dokkol - Cllom8s opt
1.21Dokkol - Cl 1l om&8s helye

AA |l egnagyobb ter¢let/ z-n8&n bel ¢l telep2tse

AA ter¢glet hat88r8&n, |l gadyla3térikeeeertk2amel ¢ a Dok
k2vegli el helyez®s®r RI sz-1)

AHel yezze az utcé&r - | rosszul | 8t hat - ter¢él etre
ALehet Rl eg 8rny®kos helyet v8lasszon (a hosszabb a
AV2zsszintes ter¢gletet v8lasszon

AL egy e nelznHKornektor(230V)ia t §pegys®g gyenge8§ram¥% k&8bel ®n
15m, amel yet tilos hosszabb2tani vagy cser ®l ni!

R Dokkol - h

A k8bel e

t 8vol s8§g na Al ap z-n
im
A m8sik z-n8ba Ve
i kezvetlen¢l egy
Figure 1.2 -
bokKkol . el he hel yezkednek F:

r ®s c¢csak i u !

11



AMegj egyAZz ®s8§pegys®g k¢l sR hasznglatra | ett tervez
helyens z ¢ k s®ges el helyezni ] Ra@esbgili kremadetékelzRks zel

FIGYELEM!
Beleset ves z ®l y! A t 8
hgl -zati vezet ®ket

ne botol janak me g
ol yan terg¢l eteken,

AA Dokkol: - egys®get legal 8bb 1 m®terre a sarkokt |
AA dokkol - egys®get a ker2tR elemekkel a fTterg¢let
A A Robomow ®r z®ketl en a v2zre ®s az esRre. Ett RI f
hat -s8gak2v¢gl el helyezni.

Max 15m (50ft)

Alacsony
f\esz¢glt s@

Min 1m (3ft)
a sarkoao

Kep 4.3
Dokkol - t8vol s8ga

122 T°bbsz®°r°s z-n§8§k/ter¢leteke ®s szTk 8§tj8&r-k

Otthon8ban sz¢i¢ks®g |l ehet t°bb ny?2r8si z-n8t | ®tre
¥n teljes terg¢glet®n hat ®konyan t udytomn ofs¢gvvaegty npy®&lre
ker2t ®ssel vagy j8rd8va® van elvsg8lasztva k®t ter
defi nK®&t nel v8§l asztott z-na kialak?2tg8s8hoz k®t | e
sor §n:

AopciAz °sszes z-na ¢efyolfol kBbebbelhavan k°rbev®ve
hat 8rol - k8bel maxi m§d@f4d).hossza 500m | ehet.

B opEgym8st - | el szepar8lt z-n8kat hozunk | ®tre, a
egy-egy Ygynevezett Hat 8r ol - vK8&sp&rsooll h ahto-z) (kogpped s KI®ndi
Kapcsol:- 8tvihetR egK®R5z-n8b-1 a m8si kba.

Egy m8sik ter¢let ny2r8s8hoz egyszerTen 8§t kell v
kel l ind2tani. Mi v el egyi k z-naeteeg?dr §n8&h kBt s t ¢
Ny2r §si i dRt i s k°nAlyXxfaezeh)eABlnyarhm&d jbef €jl 8m=dd®v e |
vissza kell vinni a Dokkol- z-n8j8ba ®s vissza ke

12



Dok kol

k®pen mutatott

kR z2vetl eng¢l egy mS§

K@p L1opc(A) NORaLece |f° (ot mv§cl,zlest@e>l?
H8r om z-na °©°ssz:¢ lehet
egy Dokkol -ra
to the Base Station
_____ §
= "-/\/:?/\/;—\ ﬁ

%f__’ R L ;l Dokkol

A t8vol s

nagyobb, mint 1m A z-na A t8vol s

nagyobb, mint 1m

K®p 1.5 (B op
El k¢gl °n2tett z-n
folytat- -1 ag:t

13



Ahol a fT folytonos a Robomow automati kusan k®pes a
Dok kol ra felt°lteni mags8t . Azt a terg¢gletet), amel vy
nevezi k. K®tf®l e keskehry: 8tj 8r- | ®tezik (]l 8sd K®p

a

K®ep 1.7 Keskeny 8tj8r-k fajt§gi

At 2 plussgal 8bb 1m van a k®t hat8rol- vewzet®k k°z°tt
mi nden gond n®I k¢l k®pes 8§tmenni .

TypeB:26 c¢cm van a vezet®kek k°z°tt (a RO®PdpoVdogwn!l a- Rob
k®pes k°vetni a vezet ®ket, hogy a ny2r8si ter ¢l
annak, hogy ny2r8s k°zben egyik ter¢gletrRI v®l et
eset®n Wgynevezett beil ®p®skelplonbepr dEmamyz mpi , h «
m&§shol kezdje a RdbddEawrrbe Hloh 3ntt KIS tejerethany

A keskeny 8tj 8r .- vemrek ®kelil klPgrfrnit K®Reé gy, hogy azok
Ezzel a 8u®ladtaldeSrs es®l ye minimali z8I|l hat - .

; C ;

: ; Keskeny 8§t j8&r .
E 26 cm tort vonalakkal. Ha az
: Sl Bt e e D OeSe S e
; : 2 m, akkor a-job-oldaion :
; ; jjelzett m-don
: : klalathanx ——
‘RoboRuler & : 1 — —

A ‘_\
1 \
v ! N
: |:_ ,
. 26cmia Robo Vo ndebbz ,"  S6em /40N
%, iel°l ®se - ]
Al ap z] Al ap z
Kep 4.7
Keskeny §8tj8r- B —

14



123 Tiltott ter¢l etekl/idhka 8§ loy ok skii jgelt £lk®s e

A Azok az akads§l yok, amel yek erRsek ®s nagyobbak,
mi nden gond n®I k¢l a nyz2r §Riketerfgjlgetedre mbeh estemenk

vezet ®k |l erakg§sa sor&n. A Robomow egyszer Ten
A Mg§s akad§lyokat, mint p® d8§8ul a virg8§g8§gys8sok,
Robomow-t - 1 . Ehhez a hat §r ai®g pledb gl YHWyanzwv&izlkatt - ,
kel l kialak2tani a hats8rol - k8§bel telep2t ®se
csendes Tk°d®s ®rdek®ben c®l szerT az °sszes
Hat 8rol - sziget Kkial ak? ta8sshfnak m-dj 8t mutatj a
AVezesse a hat§rol k8belt a legk°zelebbi Tt
A Az akad8lyt ker2tse k°rbe a Robovonalz- r°vi
A Vezesse vissza a k8belt a kiindul 8si ponthoz
A Az akadg8l yhoz menR k®&sbelvi sk z g&rrkheuzzRa mo s n a k
keresztezheti nasz a c°l °p hasz

k egym8st . Ugya
s
I

i

regz2t®s®re is. Az kadgly k°r® 2g

®s nem fog bel ®pndr lzet8rla;al a hat §rol t t

A Egym8shoz nagyon k°zel |l ®v R akads§8l yokat
akadg8ly a fTter¢let sz® ®hez nagyon k°zel

hagyni.

A k®pen eg
t 8§vol abb |
kg§bel . A v
egy m8§®s me
|l egyenek,
ugyanazzal
r°gz2tve AL

A kor¢l ker 2 . i Minim8lis t8vols
nagyon fontos!! H:tgu§rer168| s 7 az egyms8s mell_e
eset®n a fenti
kialak2t&s8hoz.
akad8l yk®nt k°rb
kett Rt .
124 Lej t Rk
A Robomow maximum 18 fokos l ej t Rn  &®p-e 1 meter / 3t >

ny2rni, a mi kb. egy m®te

felel meg. Az a lejtR, amel a Robomdwm/dft ej e
megemel kedi k indul §8skor , w18 degheds ede ®s ki
kel l hagyni a ny2rt ter ¢l e@3%Ribpe) [

K®p MNM&®8xi mum mer e

15

y lefektetett

3 cm emel kled®snek



13A t°l t R8Il om8s (dokkol -) helye

K®t | ehet s®geskozp®dr-e 8d It oletnRI®IIl om8s el hyel ez®s ®r e

131 Bel @R f Tter¢l)eten bel ¢l

132 K¢l @aR £ T

Avsglassza ki a ny2rt fTter¢leten k2vel azt a helyet
i
e

A

AEIl |l enRri

Avglassza ki a helyet a fTter¢gleten a 2.1 fejezet

k2v8nja elhelyezni.

AHel yezze el a t°ltR8I1 om8st a h8trol -déeki8shel vona

korl 8tja a fTter ¢ (Ke®p.18)el seje fel ® n®zzen

ter¢leten k2velre)

zze le, hogy a fTter¢slst migaasB88ktREhbo®§

killetyv k°nnyen j8rhat- (akad8l ymentesen) a Robom
AA fTter¢let ®k°amactttil ttR&d loent8sj -1 |j&rhat- kell | eg)
feld, ahol a Robomow el kaparhat.

AA fTter¢let ®s a toltmRER | akmBdsslkyaektt nem | ehe

Figure 1.10 7
t°lt R8I 1 om8s .
AA fenti k®penakk8t hlm&romszx°%kges) alak¥% 8tmenet | ecs
hogy a Robomow v®l etleng¢gl a t°ltR8I1l om8s fel® vez
§tj8&8r- kiala&k? k®pj@gmuaa 1. 7
AA t°1 tR8I 1l om8§sig vezetR fTter¢leten k2vgli szak a
p8§rhuzamosan, e-gekelidhaegyfudsandk6 c m
AA t°l tR81I 1 om8§s a hat§rol - k§bFRohtosjmibwels za8 rmatf®rla® -k
kg8bel ek naggonak®°eglhm8shoz, ez®rt befoly8solj 8k a
2gy a t°ltR81I 1 om8st a hat §r olkeresateeni banetnkl0-20em pont Kk
cm-el jobbra kell lerakni.
AJavasolt |l egas 8lkelpy@bescmszakaszt hagyniyaa t°IltRS§I

Robomow biztonsg8ggal megtal 81 ja a hat8rol:- vezet ®k

16



At°l t REAl bam& St

vezet ®kt Ri20gme b
el eltolva kell lerakni X “

25 cm hatgro
c®l szer T a t
ut §ov8bb vez

keskeny §
hg8romsz©°g

K®p 1T.°l L%t RS§I
k¢l sR el h

l4Hat 8r ol - k8bel telep2t ®s
Miutsg&n kijel®°lte a t°ltR8I 1 om8s hely®t, val amint |
b8zis z-n8ban (Base zone) a hat8rol  -k8bel telep2t ®s
141 Akiindul 8si pont

AHel yezze a t°ltR8I I om§st a tervezett hel y®r e
vagy , hogy a t°ltR81II1 om§s | dal s korl 8tj ai a

fTter¢let belseje .Mfledgy® n®zZ 2z g ssdaal

1.13k ®p >
ALyukassza ki a hatsgrol ®k mTanyag
borzt. f-11i8j 8t a csomag| ) ®n ®s keresse
megak§bel belsR ve®g®t. A k&b  v®g®n | ®VvR
konnektor polarit8sa a |4 | ™ hat® kel l

|l egyenll2k®pd
AA mTanyag csomagol §8s egyhb gol - k®nt i s

“hat 8§rol - kg&8bel

mTkeodik, 2gy ne vegye |
csomagol §s §t RN : .
ACel°oppel ro°ogz2tse a hatgrol. k8bel kezdRpontj §t

“gyoegyhyh hagyjon kb. 30 cm szabad vezet ®ket
a c°l°p ®s a K8Bl®p ®g k° z%hde1.121 Pull out the wire from the

AA fTter¢let belsej ®bRI n ®Blastic cogering 1. dp pot rgmeve Hies § v a |
el l ent ®t es irg§nyba k e z dgowering; it isdesigred as gigpensera
hat §rol - k 8lbldak ®p L §sd

ALassan h%zza ki a hat§rmdr %i§9H®Bt namt atst - f m$aeyag
k°rbe @az 1Xk.®p3en | §that:- ir8nyban.

17



Hagyj 80cm8tar
a vezet ®kr
t°l t R§lI 1 om§

Hat 8§r oli-
ne vegye le a
csomagol §

Kk

A hat 8r ol
|l efektet ®si

A korl 8tok
bel seje fel

1.13k ®p
hat 8r ol
ir8§nya

A veze

142 A hat 8rol vezet ®k | efektet ®se

AA hat 8§rol vezet ®k | efektet ®s ®t kezdje Ygy, hogy
egy-egy c°l °pepelar8gzadateezet ®ket. Ne felejtse el kor
AMi ut 8n el egendR hossz¥%s8gban letekercselt ®s |efel
seg2ts®g®vel be8l |l 2tani a megfelel R (a fTterg¢let
seg?2ts®get ny¥%jt a megfelel R t 8eloll st8tg, bje®r d &n 8ls,§8 hw
stb. A RoboVonalz-n k®t al apvetR tk®pgl.s8§g van beje
Ar°videbb t&kwmolrs8gaszn§l hat -, ha a fTter¢l et mel |

amel ynek a Robomow nekig¢¢tk®zne, ®rgy/abby migtaan ol yan ma
fTtere¢let (pl kerti Y%t, vir8g8gy§8s, stb.)

A hosszabb bej el ©1 t atk&wal sh8agszn 81l at os, ha a fT sz® ®n®
annak magass8ga nagyobb, mint a fTter¢let (pl fal
A RoboVonaIz-i

jel°l ®s®t kel \/i ;

a fTtegglBat alk

van vagy magasabb, mint

1
a fTter¢let |
1
ker2t®s):-¢\\ o .
L e e e e 1 N ~i “
1 I s
e
1 \\\
:
1 \\
: \~\
\\
v
4l
1.147k®p

A RoboVonal z-
18

RoboVonal z-

| °]l ®se haszns§g!
setben, ha ni i
/Tter¢let sz®l ®
'/ valamint annak:
~egyenl R vagy al

fTter¢gletn@

_______________________________



143 A vezet®k f°l dh°z r°gz2t®se
AAhat §8rol vezet ®k et nem kel a f°old alg§ telep2ter
el helyezhetR a f°ldbe.
AA vezet®k foldh°z r°gz2t®s®re kis c°l°p°k szolg§ln
AEl sR | ®p®sben csalk|lmippiem§lricgzezsmiac vezet ket . Ez
tesztet v®grehajtson, ®s ennek seg?ts®g®vel pont os
c°l°p a v®gleges hely®re nem ker ¢l .
AA c°l°p°k lever®sekor tartsa fokkmds &P nmyedbe tn@ide/te.
beverni Ha a tal aj nagyon sz8raz, akkor a telepz2t

FI GYELMEZTETES!

A szeme megs®r ¢l het . Haszng8ljon v®q

c°l °p°k | ever ®se sor 8n. A kem®ny ®s

sor §n a c°l °pe°k elt°rhetnek. Sz @

meg° nzt®se seg?2thet a c°l°p°k |l ever ®s
AA c°l°p°ket olyan t8volsg&ara kel egym8st - | | evern
hogy sehol ne menj en g A §098si
magass8g f°l ®, ameéthet K®p
1.15).
AA k8&8bel megfelelR |l efekt a| £ T arosan
ben°vi ®s a k§8bel | 8t hatatl ann8g v§8Ii .
AAmmenyi ben k®t k8bel ©°ssz ‘t{m il
vz2z§gl| °sszek®tR haszn§l j
os fejezetben olvashat.

FONTOS | NFORMCCI ¢
K&belek egyszerT °sszecsavar§sa ®s szigetel
korr - zi hat 8s8ra bizonytal an méka&kdiBaezzal s z

144 A hat 8r ol vezet ®k

A Ha a hat§grol vezet ®k m8r mindehol c°l°p°kkel ro°
Dokkol Cllom8shoz val kapcsol §8sa ®s mTk°d®s®nek
A K®t szabad wekep®kk®get, ahol a telep2t®st el kezd
A Egy c°l°ppel regz2tse a k®t vezet ®ke a Dokkol k°
A V8gja egyenl R hossz%s§8gWwWra a k§bel k®t v®g®t.
A T8vol2tsa el 6 mm hosszan a szigetel ®st a k&bel ek
A A 8t csatlakoz-ba r°gz2tse a k®t vezet ®ket ®s a
| apos csavar h¥%z- seg2ts®g®vel K®ep 1.18).
K®ep 1..16 K®p 1-.17 K®p
K®t szabad ve T§vol2tson R°gzZtse a k§b<
telep2t®s inc szigetel ®s csatlakoz- be

19

tel ep2t ®s ®nek
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145 A Dokkol - el helyez®se ®s b

A

A

A

> >

A hat 88rol - vezet ®k csatl ak

assa

dokkol - ho=aplld9® B
A t8pkS8bel dokkol -ba val y Rz Rd j
meg r - 1| a, hogy a t8pvezet ®K 2tve
a f°eldh°z a v®l etlen el vg8gs mi at
Ne vezesse §t ol yan ter ¢l |l ehe
megf el el Ren r ° gtzllydnéelyilehet egy § [
j 8rda vagy behajt .. 'l yen h Hat §rol - v g a t
foldal atti el vezet ®s ®t egy 3 r°gz2t®se a
Csatlakoztassa a t&8pk8bel | okkol
alaplapj8hoz (1 &8sd 1.20 k®p
A t8pvezet ®ket a -e & o0 kkk®ople-nb a
m- d osezesse
Z8rja vissza a dokkol - fed. eg r
hogy visszaz8r-dott a hely® ) .

K®ep 1.20

T8 p k § b ealk oczst aatt |
K®p 1. 22
A dokkol - egys®

A hat8rol - vezet ®k et ®s a dokkmwml|l |l ®vRek9e®ps R Ygel

fusson 8§t a vez3xt®k (| 8§8sd k®p 1. 2

Csatlakoztassa a t8pegys ®gedjzatbagy nor m8l h§8Il - zati

A dokkol -n I®R villog- z°ld kis | &8mpa jelzi, ho
jelzi, ha a hat 8§r ol - vezet ®k nincs csatl akoxadatNerm vagy
folyamatos s2pol 8§8s azt jelzi, hogy a hat§8rol vV e
vezet ®k t Yl hossz¥ (a maxi m8lis hossz¥%s8g 500m I e

20



Vill og8sa
| @ O <—— a dokkol
Figure 1.24 -

Dokkol - @. _________ Fol yamat os s?2
kezel R p y k8bel szaka
@"EEEE Nem fol yamat os
E tol dgyyt twd ho
k8bl ehosszt

1.5ARobomowf el k®sz2t ®se ®s be8ll 2t 8sa
151A v8g8&si magla?sts8sga be § |l
A Emelje meg a Robom&w®p25epl sR bor2t §s§t
A A v8g8si magass§got az 8l 12t.- gomle)el ford2t&sgval

T®I i t ol
Vez®r | R Biztosz2t:

-
4 1 / 40
/
) :
/ :
.

V8g§8si
magass §
be§l | 2

V§g-
motor

K®p 1.25 P
A bor2tsgs me K®p . 1. 26\
RM400 k®pe

21



15.2
A

Az akkumul 8tor biztos2t®k telep2t®se
A Robomow fTny2r .t kivett o

bi zt ®82 egy gumi bor 2t §8s al at I a g
bor2tg&sa alatt (|l &8sd k®p 1.2

Emel je fel a g®p borzt-.-jsgt, bizto
sziget dlu@ggta @ a bi zt os 2kt@pk sd

1.27.

Robomow e zut §n mTk°d®sbe | ®p. rai
eegendR energi 8§val rendel ke hogy
be8l 1l 2t 8sok ®s a tesztel ®s gezhet
legyenek. Az ok el v®gz®se ut §n

akkumul 8torokat legal §bb 16 - r8t ga@dtendiz kell a
ny?r8§s el Rt t. Abizt 0s2t ®k Dbe

153 ARobomowbe 8l | 2t 8s a

A
A

> >

Vez®r | R panel

A fTrh)éztrs-v- resz®n felg¢l tal8lhat- a vez®rlI R panel
billentyTzetbRI ®s egy mTk28)d®st jelzR | 8mp8&8b- -1 §I
STOP gomb MTke d®s |
f FEL
y B nvZ
FRkapc -
gomb
GO/START LCD k®pe LE Es R®
gomb nvzl z®ke

K®ep lLivzg®rl| R p

A6G@b mb szol g8l a k¢l°nb°zR opci -k ®s be8ll2t8so
O6FBlLeponyBill l entyTk szolg8§lnak a men¢gkon bel ¢l i mc
A6STOPOMb k®t funkci -t | 8t el: az automata ny?2r §s¢
®s a v8g-k®s is azonnal meg8ll; a men¢gkben val
seg?2ts®g®vel.

OFRkap@GsoRobomow ki kapcsol 8s8ra szolg8l. A z-n8§k

a g®p kikapcsol 8§8s8r a.

FONTOS | NFORMCCI ¢
K°vesse az LCD k®ernyR | ®pPsenk®nt i ut as 2t
be§8§ll 2t 8sok v®grehajt|8s8hoz

22



A

A

A

Nyelv, i dR ®s d&§§tum be8l 1l 2t 8§8s
A danguaged(nyelv) az el sR be&8&l 12t §s, amit a g®p
k®pen | 8that:- utas2t8sokat.
Language _ ‘
Press GO Nyomja meg a (GOt
English (US) A AFel o6 ®s ¢
Confirm  { v8lassza ki &
/ -
Time and Date Nyomja meg a (GO
Press GO
] G°rget®ssel v8lassza
00:00  dd/mmlyy ®s nyomja meg a AGOO gombot
next digit (STOP¢hasz n §1 at os a v
e , Figure 1.29
15:23  16/04/07 ‘Czo‘ . Language, Time
L Confirm seg*ts@®g®vel j-vS§ and Date setting

Heti program

A A6Weekl y gt Hegni amd ogram) men¢, seg?2ts®g®vel | ehet

v8gni sz8nt f Tt e raz aummatikusRheteprogrammtl (akp ens 5@ k ®p e n

| 8t hat - )l ®@p®seket

A A dokkol -hoz tartoz- v§8gni sz8nt ter¢let be8lI | 2t

a |l egoptim8lisabb heti programot.

A Robomowmi nden akt 2 v/ A&@®ikdr foy eindtilni, n a@so nmi nden progr a

visszamegy a dokkol -r a, hogy felt°ltse magsgt.

FIGYELEM! Sohase hagyja a Robomowot felg¢,gyel
t°rt®nhet, ha a nincs be8ll2tva a
i dRben fog a Rdbobmow ey vesz®Ily
gyerekeket.

Nyomja meg a ( GQ-t

Nyomjon (GO
gombot ¢
alap¥% p
kivsglas.

Nyomja meg: (GOs

A f el ®s | e
v8l assza ki
a kzvsgnt te
GO

seg2t s®g®vel
be8l |l 2t 8s

Weekly program

Base zone area
Press GO

n [ 150i 200 m
. Confirm {

2007 250 nj
j - Confirm {

Base position
Press GO to test

Kep 1.
Het i progr

23

30

ar

V8l assza az

k ®resel sR

ha nem akarja az automatikus

Press GO programot
Program OrT —_—» | Program 01'1
Confirm { Confirm {




16A dokksl a hat 8rol - vezet®k poz2ci-j8nak tesz

A A dokkol- ®s a hatgrol- vezet®k poz2c-j §tg§t@®ride me
|l ehessen, hol sz¢iks®ges kisebb m-dos2t §s.

A Helyezze a Robomowot wgy, Tt eogy etaenhab &lrpllre vezet
dokkol -t-1 Il egal 8bb att-1 2 m®terre (k®p 1.31), m
A Abban az esetben, ha elfelejtette a dokkol - t a hgl - zati aljzathba du
megnyom8&akwirre (Nigwcasl @@ vezet ®kben jel) ¢zenetet
A Ha a hat8rol- vezet®ket rossz polarité§gssal csatl a
Change wires in (pbet®cpeaentetormdcgatelnehkt o -o0gv eeeagtj®@

(K ® f.33).

-
[ No wire signal ] K®p 1. :

5 e 6No wire
ress izenet

Plot connector

[ Change wires in } K®p 1_3&

l'l'yen ¢zer
cser®lje
csatlakoz- ba ®rj
vezet ®k el

\ J
+ Az1350s k®pen | 8that- utas2t8sokat k°vetve ell enRr
van:

Hel yezze egy kicsit
|l ehet Rl eg a csatlakoz

A GO Base position a Robomow
megnyom§ PressGOtotest | . _ _________________
elkezdheti a | |
tesztel v Ha nem sikeres
Kévesse a -l Searching base a dokke Reposition Base
ot, hogy felmegy-e a P GO
dokkol -r (O )Tt TTTTTTTT > eS8

tes%t eset ®
l-ra, majd |
1
\ 4

A dokkol -hoz a N
regz2tse a | Peg base -———>

then press GO

Nyomja meg a Y ~

GO -t Wire position
Press GO to test )
! Ha akads§

= | Figure 1.34
- Placement of stakes

Menjen a Robomow mellet A4 ¢ctkSziakkor
®s figyelje, Wire position ___k_‘il_l__f‘__v_i Adjust wire
helyen megy ., then press GO

eesetlegak ad 81 vy

A Cll2tson a vezet ®ke |
! tesztel ®st a AGO!
1 |
: :

K®p 1. 35
A dokkol - ®s a
poz2ci-i &nak t
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A hats8rol - kg&bel v®gl eges r°gz2t ®se

A A hatég8rol - k§bel ment ®n hal adva minden olyan hel
regz2tve, c°l °ppel r°egz2tse a vezet ®ket. Ahol a
c°lop°kkel regz2tedim hkelclol CpP i KkiPszdPnt t O, X §8vol s8g

g°rb¢letekn®l ).

17Tel ep2t ®s a dokkol -n k2zvgli Z-n8kban
Megj egyde®m dokkol - s Zz-n8ban, vagyi s azon zZz-n8ban
kapcsol - di k, hat 8rol - kapcsol -ra is sz¢ks®3 van
fejezetet).

1717 A hat8rol - kapcsol - helye
AKeressen egy k°nnyen megk?zegll®2nth%ezR z-ed §retk 2av gdlok k o
AA hat&rol - kapcsol -t a v2zhatlans8g megtart8sa ®r
|l ehetRleg sz8raz, hTv®°®s helyen.
AA hat§rol- kapcsol - k°zel ®ben |l egyen h8l - -zati cseé
hosszY, ataszghys®gT k8bell el vanosf el §lzez &tl vez ane
hg8l .-zati adapterhez csatlakozik (K®p 1.36) .

A hat8rol - kapc
me g Rr z®s e
f¢og0gRI egesen

S
d
k

A hat 8rcoslol -kisgp fut - k¢
mel |l ett, kezvetl eng¢l

5 m alacsony H8zon be
feszéilt hasznsgl h

Figure 1.36
Hat §r ol k&bel tgpegyst
helye
172 A hat 8§rol - kapcsol- el helyez®se
AA hat &rol - kapcsol - csatlakoz-j 8§t Yag yt &l%ankn2yteadt®ng k
|l ehessen v§8lasztani ®s a hordozni |l ehessen a ter ¢l
AA hats8rol - kapcsol - egy nagyobb <c°l °ppel ®r kezi k,
r ®s z ®v el |l ehet r°gz2teni, ®s azzal egwPpttl.BF)mozga
AA hat 8rol - kapcsol -t csavarral is r°gz2thetj ¢k eg
hat §rol - hiBapcecsdlal 8n | yukak vannak, amelyeken kere
1.38).
K®p 1. 3
Kep 1 N , (
yomja meg
Ha0t§r20I f¢leboa ¢get
regz2tR l ev®t el

A hat8rol:- kapcsol
csavarral
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173 A hat8rol - vezet®k | efektet ®se
AMost , hogy a hat8rol - kapcsol a- hel y®t kijel°lte,
m-dja ugyanaz, mi nt ahogy a dokkol .- z-n8r -1 sz-1.
AA hat 8rol - kapcsol - -n§l le®szdkasrorzsep ®kz ¥®gen keé. 5 mm
AA vezet ®k v®g®t csavarozza be a-ecss at®paekno z-§ tbhaalto | dma
ACol°ppel r°gz2tse a hat8rol- vezet®ket aklBbobef§tola:
csatlakoz-ns§l

AKezdje el a k&hberla |jeFreks & s Rl lagnt ®t es i r8§nyban (

R°gz2tse a
bal ol dali —
|

174 A tel ep?2t®s befejez®se ®s | etesztel ®se

A A hatgrol- vezet®k |l efektet®se ®s r°gz2t®se ut§hn
kapcsol -hoz val:- hozz8kapcsee 8sa ®s a telep2t®s |
AA kiindul §si pomat &r owli ssva®Retk@kd&kt c°I| °ppel regz2t
®s onnan k°zvetl engl egym8s mell ettt vagy ©°9sszecs:
fel ®.

A A hat8rol- kapcsol -n8l v&8gja Ra hwezetV®&ks gitir md k &ts u\p«
vezet ®k v®edt, kllugjmma csatl akoz-ba ®s csavar h%z-.v
A Dugja be a csatlakoz-t a hat8rol- kapcsol - -ba (k®p

csavar h¥%z . vi
meg a r°gz?2t

%
)\

K®ep 1. 40
A k8bel regz2t
csatl akoz:-t
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A A hat8rol - kapcsol - al acyatsrol T§pedysT
csatl akopegdltj & °ssze a t! cgatlakoz: csatl ak
azl42-es k®pen | 8that:- m:-donm
A t 8pegys®get kiz8r -1 a /
haszng8latra tervezt ®k, 2 ell RzR
hel yre herezze el (ne ag
zacsk-val) GyRzRdj en me ¢ '

t 8pegys®g ®s raz lhéyerhb eh,e
nincs kit®ve v2znek ®s

- .
t 8pegys®ghez k

Nyomja meg az AONO gombot. Az AONO gomb mellett
hat 8rol - kapcsol egfelel Ren mTk°di k. A hat§8rol
rendelkezik, amelyik jelzia szakadt/ |l ev§8It hat 8§rol - k8belt, vag
(1 8sdasd . k@p) .
ONgomb — Villog bekapcsolt
@ O E §l |l apot b
Szakadt/ | ev!
) jel°ol ®se
Figure 1.43
Perimeter Switch
_ ¢ Rossz k&§b °ss
Operating Panel @ t Yl hos 1/4 k §
A hats8rol - kapcsol - automati kus ki kapcsol §8si fui
haszng8l at uts8&n kikapcsolni. Béekapos &li Eaposdh. 1RMan
ki kapcsol hat -, ehhez az AONO gombot kel |l egal 8bb
Egy s2pol 8s jelzi, hogy a kikapcsol 8s sikeres vol
A hats8rol - vezet ®k po 2 mio-njt § tkai j AWi°r ®@s@oei t ikeerzdd hmae
Il yenkor a Robomow ki apcsolt nyz2r - mot or ok kal k ©
nem ¢tko°zik akad§|yba K°vesse a robotot mi ndad
akadg8lyba ¢t k°z®ssat®drk ¢d . RAkamdEW ymeg8Il |, ®s Vi ssz:
akadsh8r 2etlhat - | egyen.
FR k®p - Mow zone: Base
Nyomja meg (GOt Press GO
G°rgessel Zones setup
Settings
Press GO
. K®p 1. 44
Press GO helyzet ®nek
Wire position
Press GO
Wire position
Press GO to test
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2. Fejezet - Meng¢, k

A 2. fejezet a Robomow 81 tal jhazsn§8lt meng¢ket mu t
fejezetben olvashat.
A fRmen¢ a k°vetkezR opci-kat tartal mazza:
21Zonessetup( z-na bes8l |l 2t §gs)
22Settings( Be§l 1 2t §sok)

2.3 Information ( | nf or m8ci - k)

24 Service/ password is required/ (Szervi
A fRmenigben ®s almen¢gkben t°rt®nR navig8l8s sor8n a
meger Rs2t ®si szerepben. A AGOO megnyom8sa 8l tal ban
m§ s o dsiokr b an fel kzngl t opci -t vagy be8l 1l 2t §8st. T°bb
fel haszn§l - megvs8ltoztathat, vagy esetl eg ki/ bekapc

esetben a meng¢gstrukt %r §8ban Aeg gy ane nfy kK IRjkRix@ikt t & z ian tArUeP / |D
nyilak haszn8l hat - ak.

A men¢ funkci -k megt eXdikt®e®s @hel?d ,( kKPpwieslkse2.al k°vetkezR

1. Ami kor a Robomow nincs a dokkol -n, | ®pt essen |l e A
men¢sgpontra ®s 6QoOomgammeng. a A 5
2. Ami kor a Robomow a dokkol -n van, egyszerTen g°rgess:

A 2.1 k®p mutatja a fRmeng¢g ®s al meng¢ Kk szerkezet ®t .

k°vetkezR ol dalakon ismertetg¢nk.
2.1.1 | SetZone: Base
. i= > Set Zone: A
Haszn§lja : 21.2
nyilakat a | Set Zone: B
kozotti | G |
AGOO gomb | _
men¢be va ! 221 Child guard
bel ®@p@®she i 55, Anti theft
21| Zones setup o 223 Time and date
2.2.4 Rain sensor
_ 2.2 Settings -

User options | —> 225 Language
Nyomja meg 23 | Information [~ 226 | Blade replaced
gombot az ! | : i

megtekinta 2.4 Service : 2.2.7 Wire position

: ' 2.2.8 | Delay operation

l :

1 i .

| : 231 Operation

I |

I l 2.3.2

; L> Battery

v 2.3.3 Temperatures

AU E S 234 Configuration
2.3.5 Last stop cause
Kep 2.1

Robomow menyg
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21Z-na be8ll 2t §sa
A&Zones sleethueptéRs ®get bi ztos2t a z-n8kra jellemzR par
HE8rom k¢l °nb°zR z-n8t | ehet be8Il | 2 tanti®%blbdzo-krk®d -t ezl-e
az 1.2.2 paragrafus mutatja).
211 A B8zis z-o0bh-(a-dékhk) be8ll 2t 8sa
A dokkol - z-n8j8ra jellemzR (phlrla Rlt6alfejezktekpe 81 | 2t §s
2.1.1.1 Heti program
AMWeekly praogheatnmd program be8ll2t8s8ra szol g8l ®s
(k ®p.2):
a. Update programia program m-dos?2t.8§8s8t teszi |l ehet Rv®
b. Program type ifa program t2pus§t ahehetmi me@®inl 2tt2apuis a
k¢l °nb°zR szintT be8l12t8s8t teszi | ehet Rv®
c. Programon/off -A f el haszn§l ki vagy bekapcsol hatja a h
d. Display programi a het i k®pernyR n®zet megmutatj a, hogy
bel ¢1, il letve az el mvl t heti mTk°d®ssel kapcs
k ®s Rpbb)
2.1.1| Set Zone: Base | —>» 2.1.1.1| Weekly program Update program
—>|  Program type
—>| Program on/off
—>| Display program
K®ep 2.2
Het i progr at
A Programtype (pr ogram t2pus)
H8§rom f®l e m-don pBgrdantt hat - be a heti
- Setbyarea(ter ¢l et szerinti be8l1l 2t 8s)
Hat 8rozza meg a dokkol -hoz tartoz:- Z-na m®re
szeretn®, hogy a Robomow el kezdje a ny?2r8st.
| ®t rehoz egy opti m8§imegathet i PbTogr gmetr ea Koy
megjelenR ¢zeneteket ®s indtriukci-kat a ter ¢l
Set by area - Base zone area Nyomja meg a
Press GO
1007 150 m) A fell/lle nyi
. ki a ter¢l et
Confirm
2007 250 mj Nyomja meg a
Confitm  §) i |2¢sa be a kzbvs
. ) (minden nap ugyanaz lesz)
Start:  13:00 Haszn§lja a lelfe
Nextdigt {| gombot a k°vetkezR
| ®p ®s hez
Kep 2.3 Start: 14:00 _ .
Het i program Confirm A AGOO gomb megnyc
al apj &n j-vs8
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Ha l

- Setbydays(napok szeri:inti
Jel °lje ki azokat a n
indul &8s i dRt ®s a mTk

u k 2.4

[
i nstr ci-kat (k®p

M+ T-W- T- F- S- S-

Set by days Nextday ¢

-
M+ T- W+ T- F+ S- S-
Nextday {

-
M+ T- W+ T- F+ S- S-

Confim )

Start: 13:00
Next digit

/
K®p 2.4 Start: 1400

Confirm

Work time
Press GO

Zone: Base Max
Confirm @

Zone: Base 1:30
Confirm )

- Advanced( hal ad - )

A hal ad- opci
para m®t er t (kezd
k¢l ©°nb°zRt Abk 8§V
(k®p 2. 5):

t°bbz-n§s
®s i i dR,
Et

kkaR. k®p

t o
mo
me

rt®
M-T-W-T-F-S-S- z0g

Advanced Selectday

M+ T- W+ T-F+ S- S-
Selectday {

Start: 13:00
Next digit

N[

Start: 14:00
Confirm

/
IS
N

oo <

® 3o

Work time: Max
Confirm {

—
w — C
2
O T W wn —

Entry: 1
L Confirm  {

K®p 2.5 dot

Mode: Edge+Mow
ad- heti p

K

m .

fi
Confirm O t

M+ T- W- T- F- S- S-
Selectday {

30

czemi dR,

A kurzor

gnyom8s8val

A megszokott
mi nden

- Qa x

n
®
°vetkezR

None/ egyi kt -stelm
°r | ®s ®t

A AGOOo s
folytathatja a b

12t 8s)
kjat,

i dRt, amely mi

A kurzor mutatja, hogy melyik nap
be§ll2t8§sa t°rt®nil
gombokat az adott nap

aktivsgl 8s8hoz/ deakt

A D6 gombbal a
| ®phet .

k© v«

Az
g8l 1 2tsa
ugyanaz lesz.

ut 8n
mi n¢

utols- nap
be. Ez

E t8n 8l 1l 2tsa be ¢
i t/ hosszot

<0<

z
d
Ez |l ehet maxi m8Il i s,

miked®s. A |l ehetRs(
gombbal v8laszthat.

A k2vs8nt opci- kiv
meg a AGOO gombot .

telep2t®s eset®n
MTk°d®si

mutatja a hal

jeloli, hogy
ni kk° A° ntapakfel /I
hat . Az adott na
kezdhet

m- don
mTkod®si

8l
na

ZR | ®p®sk®nt 8§
t. gyl & Smen |
2t 8st.

e
R
I
§l1l2tsa be, ho:
S pontban kezd.
2.1.1.2)

| ®p ®s k
(szeg®l y! v§
1)

i

jel enti

megnyoms§

ad -

ami.k oel 42 ¢gree tkni
nden



A halad:- programoz8s(K&@a®zng8l ata p®l d§val

- A 2.6n kl®ptehat - fTter¢glet k®t r ®szbRI 811, k°ozo°ott ¢k

- A nagyobbi kmjf emglgeta Xmms2egbhybilkk¢ I5°0nb° zR ¢zemi dR szg¢k
r®szekre.

- A robotfTny2r- Db8&8rmelyik r®szben is ny2r, & szTk
r ®szbe, csak ha a hats8rol- k8belt k°veti. Emi att e
50m] r ®szhez, hogy onnan kezdje el a ny2r8st (a bel
olvashat)

- ARobomow kb 130 mjer ¢l et et nlyt2°orl t RgH a&lbkyalfoem kel | a nagy
l enny2r 8§s8hoz, egy al kalom pedig a kisebbikhez.

- A26-0s k®pen bel¢¢li t8&8bl §zat oggynult@hetas ®®e o aa f e teir ¢
T A Robomow h®tf Rn ®s kedden a n-Bgyolkkeizidi t er ¢ ye2tre

maxi m8lis ¢zemidRvel fog ny2rni. H®t f Rn a szeg®l

el kezden® (E+M m-d sZeg@llyemy2r ig @ crsykr iy 2 r §st )

1T Szerd8&8n a kisebbik ter¢teest brey 2@rp8ssd  kitowog ibhétubkhiz i k1,5 : 4
1:30 idRtartamig. A Robomow a kst dedtlPp®kgbebnt kY
a ter¢glet bel sékjeegdielda®@nfackr deny®s §sl8t .

fCset°rt°k®n ®s szombaton megi sm®t || az el RzR ny
al kal ommall l eny2rjon a robotfTny?2r -

7

L Base Station

Entry
Day Mon | Tue | Wed | Thu Fri Sat | Sun
Start | 13:00 | 13:00| 15:30 § 13:00 |13:00 | 12:00

250n?

Entry | Base | Base 1 Base | Base 1 2,700f?
Mode] E+M M M E+M M M

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
: Time | MAX| MAX| 1:30 | MAX | MAX | 1:30
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

50n?
540f¢
-> Entry 1l
K®p 2.6
Hal ad:- heti
A Displayprogram (A _program kijel z®se)

A heti program kijelz®s (g% RT. L) funkci
az el miil tkapdsdledt ban t|ow frr-#eds

inform8ci-kat is nyW%jt R + jeMen 2yvel, ami
2 i o i
az aktzv napot j el i) Figure 2.7
Het i program
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Gyors parancsok

Amig a robotfTny2r.- a dokkol  -ban van, addi a |
m8§sodpercig | 8that -, majng Rvies s Aaw&ltti 7z oglrjapnk &
m§sodperces idRs8v alatt nyomja meg a AGOO| goml
A k°vetkezR karakterek jelenhetnek meg az akt?2yv
Karakter Jel ent ®s
+ Akt2v nap
Ki hagyva al acsony akkuf e senghagyta®g mi a
B .
dokkol -t, mivel alacsony volt az akk
b Dokkolt az ¢zemidR |l ej8rta elRtt ala
(Csak akkor relev8ns, Wma aani; pemil dRtn
ARobomownem t ®rt vi s s'Startetsewherd Kk bhddél bs
d m§ s h wagy 'Drive problemé [/ Me ghaj t §;3sRopomowbi | d@m ae/l
visszat®rt a dokkol  -ra t¥% hev¢l ®s mi
Kihagyott ny2r8s, mivel v8g8si t ¥l &r
M v al l ev8l 8s el Rtt.
m A Robomow idR el Rttrai@cwsgqd ®ir tt &l 8ok
miatt)
Ki hagyva, mi v el a Ro b odmokwk onle-mn taa rtte-rz
0] X
i dRpont ban.
p T8pell 8t 8s probl ®ma miatt kihagyva (
i dRpont ban)
EsR miatt;, ki hagyva
R (A Robomo@&re®Reélt a tervezett indul §§¢g
a ny)?2r 8s
. EsR miatt idR el Rtti dokkol §8s;
(ARobomowe s R mi att idR el Rtt visszat ®rt
s Ki hagyva jelprobl ®&ma mi att that §redl sz
rosszcsatlak 0 z8s vagyhavuBrbossv®zet ®k mi at
S ARobomowvi sszat ®rt a dokkol -ra, mert 1
U Felhaszn8l -i beavat(lkradz&isté mkapt nkedahag
kovetkezR indul 8s ki hagy8s8as/a vnaigayt ta)
u ARobomownem t ®rt vissza a dokkol -ra fe
Hogyan |l ehet egy akt2v napot t°r°lni?
A heti anponk®ntinme§bs2t§a @rldedambhert hAl ad-
heti programban v8lasmzdoaatANANMedeodpbes8ikl 2t 8&son

21.12Bel ®p ®s i pont

Az&Entry

kapcsol v

p/ obi enl t Bspd® s | pontok/ azok a be8ll2tott po
k §bel k°vet ®s ®t ®s befel® fordul a ny2rand- t
a, vagyis a ny2r8s mindig a dokkol -t I

ok

nt
er
k e

AzZO6Entry menntlks®t ope (KR8t art al ma
Set entry points / Bel ®p ®s i pontioM®ghye 8H 4 2PA iBl3%@Z R bel ®p ®s i p

dokkol

pozzci

n k?2v¢iavHeskenphpeE®p®si kpeset ®k be

32



Bel ®p ®s i pont be8§8l |l 2t8s8hoz jel®°lje ki ezt az o]

Robomow Il ej°n a dokkol  -r-|1 ®s el kezdi k°vetani a h
ot ®s nyomja meng aa AKEOwS ngto nhbeolty.e A t °bbi pontot is
kijel°lni. A folyamat v®g®t a ASTOPO megnyom8s§8va

Entry pointson/off ( Be | ®p ®s i -kp o ikta@lc silmd &sed ) ®p ®s i pont ok haszn
vagy ki kapcsollnaip.o tkbiakna pac sRoolbto nfolw mi ndi g a dokkol - n

211 | SetZone: Base | >

v

2.1.1.2 Entry points —|: Set entry points
Entry points on/off

Ke®p 2.8
Bel ®p ®s i |

Ter ¢l et vagy napok szerint kial ak2tott progr amba
Robomow, vagyis mi adBesn breyl 2@&rp8sskiorpom§8sot fog v8Ilaszt

Hal ad- beamopgod lehet RE®g van arr a, hogy napont a
pontot.

Megjegy:
1. Nem sz¢i¢ks®ges mind a n®gy bel ®p®si pont ot de
be8l |l 2t8si folyamatot a kv8nt bel ®p®si pontr
2. Nem sziks®geshomeggva8 rRioibomow visszamenjen a
pont ok defini 8l 8sa b&8rmikor befejezhetR a AS
3. K®zi -adAG®P® megnyom8s8val manu8lisan i s in
v8l asztani, hogy melyik begd ®Pp®Rs i pont n§gl k ez

2113A k°vetkezR ny2r8s kihagy§8sa
A6Skip nexpgcist alreldet Rv® teszi a k°vetki®pR tervezet

211 | Setzone: Base | >

—> 2.1.1.3 | Skip next start

—» 2.1.1.4 Islands
K®ep 2.9 —>» 2115 Work time
Set Zone: Base options —> 2116 External base
K®t f ® e m-don aktivgl hat- ez a funkci
1. R°vi dda ®sdokkol - n | ®v(F Tn :
nyomja meg a STOP gombot, majd a jobb Sk'p e on K®p Zk' L
oldalon | 8that - k ®p e rlny R Copfirnv § § §A$§K/|a§l ez
ki hagymatk®°vet kezRk®pndul §5.
2.10).
Eza®@GOmegnyom8s8val. | ehet s®ges

2. Abet ZonememBaseldel (Bkil ®pn exotpasit-arat 6®s nyomj a meg
A5O6gombot (I 8 s d 2.9).®p

A®kipnextstarodci - kivslaszt§&§sa utg&§n a fTny2r.- a k°vet
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2.1.1.4 Szigetek (Islands)

Ennek az opci -nak a ki kapcsol §s8val a fTny2r.
hat 8rol - k8bel ment ®n el i ndtud eas ato®rk orle rkaap cSza lgjea ek

2115MTked®si i dR

A A mTkod®si idR 8l Il 2that - be az al ap®rtel mezett
perctRI 2 - r(B®plil}dRtartamig

A Ez a men¢ akkor haszn§l at os, ami kor &kolbbotl Tr
Automati kus indul 8skor a heti programban beS8Il 1 2t

A A6Wor k z-imErok®nt ,Bg§l laz2tkhatnb°zR m®retT z-ngkr a
beg8ll 2that - k.

A AG6Advanbadagrogramban MTk° d@®ke®mk®nk (i hdlnd BR o z
be8§l | qtghdadh | ad - h et dponpprac.g.t.bfefezetben).

Work time A GO megnyo
Press GO { kezdheti a
h J be§llzt§sst
Kep 2.1 Zone: Base Max
be8l 1l 2t - - 5
. . A AGOO megn)
Zone: Base 1:30 j - vshagyhat ]
Confirm
2116K¢ 1 sR Dokkol
AA fTter¢leten k2vel is elhelyezhetR a dokkol - . E
a avatatlan szemekt RI k-2tv 8@®@% ulaz elPp@jetnenpii ha n Kok
robotfTny2r - -t.
A A gys8ri al apbe8l |l 2t8sn§gl ez az opci - ki van ka
el hel yez®se eset®n ezt az opci- -t be kell kapcsol
AA robotfTny2r. 5 m®tert kovet.i a hat8rol - -k8bel
el kezdemi® anyRPgvet. Emiatt -¢4@m®rer Tt&voMs8graett
el helyezni Ha dwgksl -messzebre k2v8nja elhelyezn
akkor a ADistancedo / T8vols8g/ men¢gpontban a t 8v
®rt ®kr e
A A be8ll2t8&s m- dj38 paragrafugham | §1 j a az
212Z - na be:BAldrB)t 8s
A nem dokkol - z-n8k jell em®pl3gl |l 2that- -k /AAd ®s
Kep 2.13
Nem dokkol - .
Set zone: A
be8&l | 2t §s21l2 2121 Work time
Set zone: B

2.1.2.2 Learn edge
21.2.3 | Set default edge

2121} zemi dR / Wor k ti me/

Az adott z-n8ra vonatkoz- ¢(zemidR 81 | #atdmatipkis be 15
2 ®s -ra k°zo°otti czemi dRt fog jelenteni (f Tmi nRs ®g
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2122 Hat 8r v on atl a nh2ots&sza

Ezt a men¢t a dokkol
kor hat §r ol k8§bel
mi | hosszan ny?2rija
t an uk sz8m8ra, vagy

Set zone: A
Press GO

-n
meRu &n . h €Eg

n a szeg®ly

a
y e
2tj

o1

]
vEn

e
2 nj

Work time
Press GO { )

Learn edge

PressGO { | A

a
A

iGOo

<
Learning edge

STOP to set {

k2vgnt

~elmenteni.

beg8l |l 2t §sa
8l Il 2that -

2123 Al ap®r teeglt mdossz
A gy8ri bes8ll2t§s vi s
22Be 8l 1 2t 8sok

Ab6Settmaggpont
vonatkoznak (k ® §.1).

/| Settings/

seg2ts®g®vel a Ro

221 Gy er me IChilgl Guard/
Agyerekz§rakti v8l §s8val el ®r het R,
a robo ny2r-t. Aki k nem
felold a FELO majd a AStopo
aktivi akkor gyerekz8r is
Er Rsen javasol t gyerekz§8r
il let®ktel enek tudj 8k haszn§

h

D=

tf T
8§sa
t 8s a
a
ne

222 L op §s v ®drmii-Eneft/ /

A |l op8sv®del em
gy bRI § | [
®g®vet ka
ahol k
d me g
megadS§

t ko k -
§ mj yr

i s egtal 8§l
ztathat - az
Rtt el &srz®gi

t dot .
S eg e
Rb m t
It

e

<

sz8mk -

A
a
S | i
S z R z
h ®s b
A v § o]
sz8&mk - d s a [

TirSe AmdnDate/
d8§tum 81 | 2(k ®@palb):

223 | dR ®s

Az i dR ®s be a

Time and date
Press GO

K®p 2.

=
| dR ®s 00:00 dd/mmlyy

Next digit )

=4
10:37 23/04/07
Confirm

15
d§t
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al ap®rtel nie@@A)y e

L®ptessen |

me g n
hat 8§rol -

megnyom§s

i smer i

§sv®del elmetnilntdaad da gRobomow
bekapcsolt

| ®pnii

k2xel al apnB&ngtvoealkl2hbasz

y ab enfelnl¢2ptosnutk ,1 ehhoegy
t. Ezt a tanult t 8§
nem 811 2t]

(0]

h
8

sza ezzel a menge¢po

bomow el |l emzRi 8 |

j

gyermekek vagy
k a fTny2r.t, a
gomb ke®Rgy rp&g cu tg§ mii
m®t el ten aktivsgl - -d
haszng§l at a annak
Il ni a Robomow f Tny

ogy

mTked®s ®t, m2g
8§l 1l apot 8ban

fel/le gombok
£Erdemes a ti

a
b §
A k a

t k

j 8k.
AAnt i thefto
keraoot f ogj a a

men ¢
rend

seg?ts®g®vel

Nyomja meg a GO-t
A Fel/Le nyilakkal adja meg az
adatokat.

A GO megn
k°vetkezR



224 Es R®r z @&Raip $eRsol/

A Robomow esR®r z®kel Rvel rendel kezi k, amel yi k es
vagy kihagyjapaohtaeemkezR bedul §st. H8rom opci - - v
( K @[A6):
Rain sensor Set sensitivity Reading (29) 25
PressGO { PressGO { L Confirm (|
4 4 N\
Rain sensor on Rain sensor  off
H .
PressGO { L Confirm $)
( )
i 3h
K®ep 2. 16 Delay after rain ; .
EsR®r z®kel F | PressGO { L Confirm
Af£r z®kenys ®qg Sebserssitivity? itBSes8al 1/2t hat - |, hogy milyen ®r z®ke
szenzor. Az alap®rt®ke 25, amit ®kztesjee¢l®antai Robogno w
veszi az i dRj8r8§st ®s befjezi MTked®s®t. A kijel z
szenzor 8ltal ®rz®kelt 8l apotot mutatj a.

A EsSR®rz®kel R be/ kRain $easprcan/off § Az edR®r z®kel R ki kapc
sz8§nd®kosan erRsen nedves fg¢gvet k2v8nunk v8gatni

AESR ut §ni kDelayl aéter taie/ti&@sd Rk ®s 1 el t et ®s 8l 1 2t hat - be s
k ®s Rbb kezd esR eset®n | egk®zelebb ny2rni a robot
ny2rjromoaf Tny2r. . P®| d§ul , h a a beprogramozott i
hosszra van beS8l1l 2tva, ®s esR esi k a-kop),rakkgrraa mo z ot
robotf Tny2r . | «ok° Zo@lgelehb i b8 uddi Rnyegm). (Az -oBwial

®rt ®k k el rendel kezi k.

2.2.5 Nyelv/Language
Az LCD ¢(zeneteit k¢l °nb°zR nyelveken | ehet ol vasn

226 V8g- - k®s cBlade Replaced

A v8g-k® cser® e eset®n v8lassaszkR§| ek8stazm®uope i
Yaj raind?2tj a. A v8g - k®s cser® ® e vonatkoz- j avas|l
meg i sm®t. A k®st k°nnyT kicser®l ni, |1 8sd 5.5 fej

227 Vezet ®k phire Posifion /

A v8g- - motor ki kapcsol't §rbhpof Ebhahr ve®gi fram@ogyl -a
Seg2t s®g®vel telep2t®skor ellenRrizhetR a vezet ®k
b&8rmi k8rt tehetne

228 MTko° d®s k ®s Deldy opetatds e /
Ez az opci - |l ehet Rv® teszi ,a vka®sylies|l teet ®®s enlegh § o h
bi zonyos idRvel k®sRbb kezdi a fTny2r- a mTk°d®sQ@G
ha reggel a munk8ba indul 8§8skor m®g vizes a fT,
el kezdRdj °n
-Cll 2t ddDebaya ogperiatbhiamn @ X®s §Ek& t-enta®sus§| aszt hat -
- Kapcsolja be a hat8rol - kapcsol -t (12 - r 8t mT k
fTter¢gletre Y%gy, hogy a hats8rol- k&bel ir8§ny28ba

- Nyomjameg el Rsz®°r a STOP gomsotny otmg rat snae gl ean y@Ov @ o n
k®pernyPmeas GO agai nNydmpn GCkti,p headg® 6szeg®|l yny?2r §

hagyni/ ¢, zenet jelenik meg, Onmpjed ad i bawmard; xdemekaz | es z
| 8that- /K®sl|l évgefjoene/ mTkod®s
- Arobot f Tny2r. a kor8&bban be8ll2tott k®sleltet®si i
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231 nf or mBformation

Az 0l nformdangonki z8r -1l ag inform8ci-k megjelen2t®s®r
szok8so0os m-don: |l ehet | ®pkedni
2.3.1 MTk ° d @Gperatidpn

Telijes id Riptaltimeiazt mut atja, hogy a Robomow °sszesen hs§

El sR mTk Firdt@geration i Azt az i dRpont ot mutatj a, ami ko

Robomow-ot.
Total time
253h47m {

First operation
Date: 13/03/08 {
232 Ak kumul Battery /

Akkumul 8t or Béttergwoltadeti szRagkuniul 8§t or akt u8lis fesz¢glts®g!

Ut ol s - mT k ° lch sui timesdiRkz /ut ol s - t2z alkal ommal mer t
fesz¢glts®get ®s az i dRpontot mutatja.

Kep 2.1 ‘{ Operation
nl ¢

Operationa | me Press GO @]

Battery voltage
12.8 255 12.7 §

{ Battery J
Press GO i
) Last run times 1) 2h34m 25.8V
PressGO { 25/05/08

2) 2h32m 25.7V
24/05/08

Kep 2. 18
AKkkumul 8t o1

10) 2h27m  25.7V
18/05/08  {

233 HRmM®r s ® KTeneperaturés
A v8g- - motor, a mozgabhRmet s®kRPet @z mbhapt pp

Temperatures } Drive temp. Left drive
PressGO { PressGO { +26C +78F {
Mow temp. Right drive
L +24C +75F { +26C +78F {
>
K®&p 2. 109 Main board
HRm®r s ®k | et | +35C +95F {

234 Konf i gu Ednhfiguratioh
A Robomow aktu8lis konfigur8ci-j8&8t mutatja: az

azonos?2t {(k &pP2:mSst

Configuration Main board
PressGO { E | ESB5000E @/
4 N\

Software
5.4v 21/10/07 {
K®ep 2.20 h <

Konfigur8ci Base

| ESB5002C v1.27 $/
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235 Ut ol s+ meg §|Lbsgsdp caukes k /
Az utomegs8lll08§s ok8§t ®s d8§tum8t mutatj a.

Last stop causes 1) 11 [ 3]
—>
PressGO { 10:35 25/05/08 {

220 [ 2]
11:24 24/05/08 {

Kep 2.21
Ut ol s- megs§ L

1007 [ 6]
10:58 19/04/08 {
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3. Fejezeti | zemel t et ®s ®s t°] t ®¢

31Szeg®l yny2r §s

A Robomow v8§g8s ind2t8sakor al ap®rtelAmsz@g®d ry alzR sa:
(ahol a ny2r8s to°rt®ni k)k8bel ¢lfectlectt t k° mr ®Is°zl.el A shzag B
v8g8st biztos2t, pontos hats8rol - -k8bel be8l |l 2t 8ssal !
Szeg®lry&ns a dokkol - z-n8ban

-A Robomow lej°n a dokkol -r | ( el Rrhaa QO gorgbregysrerz ot t i
megnyom8s8val ind2tj 8k), ®s szeg®lyny2r8ssal kezdi
akkor arr | l eh8tr 8l ®s el kezdi a bel sR terg¢letek
Szeg®l yny2r 8s nem dokkol -s z-n8ban

-Helyezze a Robomowot balsR2m@®sd®rkeTt kraplcestol j a be a
nyomja meg egyszer a GO gombot. A Robomow aut omat
el kezdi a szeg®lyny?2r8st. 1 vagy 2 al kal ommal k°erb

f Tter¢glet ny2r 8§s§t

32Szkenn@l el sR ter¢) etek ny?2r8sa

A szennel ®s az a folyamat, amely sor8n a robotfTny?2
szabg8lytalan m@&zdh@gstamo®geodnal ak menti mozg8ssal ko
Fontos megjegyezni, hogy a Robomow nem felt®t| eng¢gl fogja el sR
Ez teljesen nor m8I1 i s, mi v el egy k ®s Rbbi v8gS8si c
r ®szeket/ foltokat i s. V8rjon addig, ameddi gn&i el ®g
Robomow mTk° d®s ®be.

33 A szgmy®R*lr 8s ki hagyg8sa

A Robomow | ehet Rs®get biztoszt arra 1is, hogy a szeg
r ®szek ny2r8sa kezdRdj°n meg. Ehhez egyszerTen Kk®t
gombot.

A szemgWwir§s a AHal ad- heti programd men¢gben is be§
be§8§l |l 2t&8s8n8l. Az AMO bes8ll2t8sa csak a belsR ter¢l
ny2r 8§s8t fogja eredm®nyezni

34A dokkol - z-n8karelttdat®®aRatzkus indul 8s

A Az automata indul §si m-d teljesen beavatkoz8smente
A Ez a m-d el Rre programozott m- don het program
munk8j 8nak v®gezt®vel visszamag¥gta dokkol -ra, hogy
A A heti program be8ll2t8s8t |18sd a 2.1.1 fejezetben

FIGYELEM! Soha ne hagyja ¢zemel idiel g gReh emow ®]
Bal esetvesz®l yes! Gondoskodj on r- |
MTR d®s i i dRben ne |l egyen gyer ek
programozzon be automatikus programot, ha nem biztos abban, hogy
a ter¢let szabad | essz!
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