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A term®keket a F. Robotics Acquisitions (Friendly Robotics) gy§rtja. 

 

 

Friendly Robotics term®kek CE j·v§hagy§ssal rendelkeznek.     

 

 

 

A Friendly Robotics term®kek megfelelnek a RoHS (Restrictions on 

Hazardous Substances) 2002/95/EC ®s a WEEE (Waste Electrical and 

Electronic Equipment) 2002/96/EC direkt²v§nak. 

 

 

 

É Friendly Robotics, 2008-A. Minden jog fenntartva. Ezen dokumentum egyetlen r®sze sem m§solhat·, 

f®nyk®pezhetŖ, ford²that· a Friendly Robotics elŖzetes enged®lye n®lk¿l.  

 

Term®k, term®k specifik§ci·k ®s ezen dokumentum elŖzetes figyelmeztet®s n®lk¿l megv§ltozhat.  

 

 

¦dvºzºlj¿k a Friendly Robotics Robomow otthoni robotfŤny²r·k vil§g§ban! 

Kºszºnj¿k, hogy a term®k¿nket v§lasztotta! Biztosak vagyunk benne, hogy ®lvezni fogj§k a fŤny²r§s 

helyett felszabadult idŖt, mikºzben a Robomow ny²rja a f¿v®t. MegfelelŖ be§ll²t§s eset®n a Robomow 

biztons§gos mŤkºd®s mellett kiemelkedŖ minŖs®gŤ ny²rt f¿vet biztos²t, amelyet csak nagyon kev®s m§s 

fŤny²r· k®pes el®rni. Meg fog lepŖdni a f¿ve kiemelkedŖ megjelen®s®n, ®s r§ad§sul ezt a Robomownak 

kºszºnheti.  

 

 

FONTOS! 

 
A kºvetkezŖ lapok fontos biztons§gi ®s ¿zemeltet®si utas²t§sokat tartalmaznak.  
K®rj¿k, hogy olvassa el ®s kºvesse a haszn§lati ¼tmutat·ban foglaltakat.  

Figyelmesen olvassa el ®s kºvesse az ºsszes biztons§gi elŖ²r§st, figyelmeztet®st ®s felh²v§st. 
Ezen biztons§gi elŖ²r§sok el nem olvas§sa ®s azok be nem tart§sa s®r¿l®seket vagy emberek, 

§llatok hal§l§t okozhatj§k, valamint szem®lyes ®rt®kek is megs®r¿lhetnek. 
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Biztons§gi elŖ²r§sok ®s figyelmeztet®sek  
 
 

Gyakorl§s ®s utas²t§sok 

7. A RobomowÈ ¿zemeltet®se elŖtt olvassa el figyelmesen ezt a t§j®koztat·nkat! Ismerje meg a 
RobomowÈ vez®rl®s®t ®s a helyes haszn§lat§t, valamint kºvesse a biztons§gi elŖ²r§sokban 
foglaltakat! 

8.  Semmi m§s c®lra a RobomowÈ term®ket ne haszn§lja, mint amire azt tervezt®k!  

9. Soha ne engedje gyereknek vagy olyan felnŖttnek a RobomowÈ haszn§lat§t, aki nem ismeri a 
jelen ¿zemeltet®si k®zikºnyvben foglaltakat.  

10. Soha ne ny²rja a f¿vet akkor, amikor a kºzelben emberek, k¿lºnºsen, ha gyerekek vagy §llatok 
vannak! 

11. A felhaszn§l· felelŖs minden baleset®rt, amely m§sok szem®lyi s®r¿l®s®t vagy anyagi k§r§t 
okozza. 

12. ErŖsen javasolt a "Child Guard/Safety Guard" (Gyermekv®dŖ/Biztons§gos) men¿ haszn§lata, ha 
meg akarja elŖzni azt, hogy gyermek, vagy a biztons§gos mŤkºdtet®shez nem ®rtŖ szem®ly 

 
 

Felk®sz¿l®s 

13. Gondoskodjon a le²r§sban foglaltaknak megfelelŖ m·don a hat§rol· vezet®k lefektet®s®rŖl! 

14.  A fŤny²r· manu§lis mozgat§sa eset®n mindig viseljen megfelelŖ erŖss®gŤ z§rt cipŖt, valamint 
hossz¼ nadr§got! 

15. Rendszeresen ellenŖrizze a RobomowÈ §ltal ny²rt ter¿letet, ®s arr·l t§vol²tsa el a csontokat, 
kºveket, ®s m§s egy®b, a fŤny²r§st akad§lyoz· t§rgyakat. A v§g·k®sek §ltal felkapott ®s elrep²tett 
t§rgyak komoly s®r¿l®seket okozhatnak! 

16. Csak a k®sz¿l®khez tervezett eredeti kieg®sz²tŖket ®s alkatr®szeket haszn§ljon!  

 

 

¦zemeltet®s 

17. Sose hagyja mŤkºd®s kºzben fel¿gyeletlen¿l a RobomowÈ fŤny²r·t. 

18. K®zi vez®rlŖvel tºrt®nŖ ny²r§s eset®n megfelelŖ erŖss®gŤ nappali vagy mesters®ges f®ny §lljon 
rendelkez®sre! 

19. Ne haszn§lja manu§lis ¿zemm·dban a RobomowÈ fŤny²r·t csupasz l§bbal vagy nyitott cipŖben. 
Mindig viseljen z§rt, erŖs cipŖt ®s hossz¼ nadr§got! 

20. Ker¿lje a RobomowÈ haszn§lat§t nedves fŤben! Ne haszn§lja esŖben! 

21. Amikor lejtŖn haszn§lja a fŤny²r·t, gondosan figyeljen oda, hova l®p! 

22. Ne haszn§lja 18 fokosn§l nagyobb lejtŖn a term®ket, vagy k®zi vez®rl®s eset®n olyan helyen, 
ahol a lejtŖn nem lehet stabilan §llni.  

23. Minden biztons§gi, v®delmi, ®rz®kelŖ berendez®st tartson karban/¿zemben! Jav²tassa vagy 
cser®ltesse ki a meghib§sodott alkatr®szeket! Soha ne haszn§lja tov§bb a RobomowÈ fŤny²r·t 
¼gy, ha b§rmelyik eleme s®r¿lt, elhaszn§l·dott vagy nem mŤkºdik megfelelŖen.  

24. Ne mŤkºdtesse ¼gy a RobomowÈ berendez®st, hogy b§rmely biztons§gi k®pess®ge vagy eleme 
megs®r¿lt vagy mŤkºd®sk®ptelen!  

25. Ne pr·b§ljon kikapcsolni vagy kiiktatni biztons§gi funkci·t vagy berendez®st!  

26. K®zi vez®rl®s eset®n a motor bekapcsol§s§t a le²rtaknak megfelelŖen tegye meg, ®s mindig 
megfelelŖ t§vols§got tartson a fŤny²r· k®seitŖl! 

27. Ez a k®sz¿l®k ®les v§g· k®ssel rendelkezik! Ne ¿zemeltesse a k®sz¿l®ket fel¿gyelet n®lk¿l! 
Tartsa t§vol az embereket, gyerekeket ®s §llatokat a mŤkºdŖ fŤny²r·t·l! 

28. Ne hagyja, hogy b§rmi/b§rki r§¿ljºn a fŤny²r·ra! 

29. Tartsa a kezeket ®s a l§bakat elegendŖ t§vols§gban t§vol a v§g· k®sektŖl ®s m§s mozg· 
elemektŖl!  

30. Soha ne vegye fel ®s sz§ll²tsa a fŤny²r·t, mikºzben a motorok mŤkºdnek! 

31. Soha ne pr·b§lja mŤkºd®s kºzben jav²tani vagy be§ll²tani a fŤny²r·t! 

32. MŤkºd®s kºzben soha ne emelje fel vagy pr·b§lja meg megvizsg§lni a v§g· k®st! 
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33. Mindig vegye ki a fŖ biztos²t®kot mielŖtt megemeln® a fŤny²r·t, vagy megpr·b§lna b§rmilyen 
be§ll²t§st v®grehajtani! 

 

Dokkol· §llom§s  

34. Soha ne hagyja a RobomowÈ fŤny²r·t munka kºzben fel¿gyelet n®lk¿l. Amikor be§ll²tja az 
automatikus elindul§si idŖpontot ®s napot, akkor gyŖzŖdjºn meg arr·l, hogy ezekben az 
idŖpontokban gyerekek, §llatok, m§s akad§lyok nincsenek a ny²rt fŤter¿leten! 

35. Ne haszn§ljon hosszab²t· k§belt a Dokkol· §llom§shoz! 

36. Ne rakjon f®m t§rgyakat a Dokkol· §llom§s tºltŖ ®rintkezŖi kºzel®be! 

37. Ne rakjon a Dokkol· §llom§s tºltŖ ®rintkezŖi kºz® f®met! 

38. A fŖ biztos²t®k kiv®tele ut§n mindig §ll²tsa be a mai napot ®s d§tumot! Ennek elmarad§sa eset®n 
a RobomowÈ nem v§rt idŖpontokban mŤkºdhet, ami szem®lyi s®r¿l®sekhez vezethet! 

39. Ne locsoljon vizet kºzvetlen¿l a dokkol· egys®gbe vagy a mŤkºdtetŖ panelba! 

 

Sz§ll²t§s  

A mŤkºd®si ter¿leten bel¿li vagy azon k²v¿li biztons§gos sz§ll²t§s: 

33. Haszn§lja a t§vvez®rlŖt (opci·k®nt rendelhetŖ) egyik 
helyrŖl a m§sikra tºrt®nŖ mozgat§shoz (l§sd 2.4 Fejezet). 

34. Magass§g k¿lºnbs®g vagy l®pcsŖ eset®n a fŖkapcsol· 
gombbal kapcsolja ki a k®sz¿l®ket, emelje meg a ¿tkºzŖ 
bor²t§son tetej®n l®vŖ ajt·t, majd vigye az ott tal§lhat· 
fogganty¼ seg²ts®g®vel a k®pen l§that· helyzetben. 

35.  Hosszabb sz§ll²t§s sor§n (p®ld§ul aut·ban) a fŖ 
biztos²t®kot is vegye ki. A s®r¿l®sek megelŖz®se 
®rdek®ben haszn§lja az eredeti csomagol§st. 

 

 

Karbantart§s ®s t§rol§s 

40.  A 9. fejezetben foglaltaknak megfelelŖen tartsa karban ®s szervizelje a RobomowÈ fŤny²r·j§t! 

41. Vegye ki a fŖ biztos²t®kot mielŖtt a Robomow fŤny²r·n §ll²tana vagy felemeln®. Minden 
karbatart§s elŖtt is vegye ki a fŖ biztos²t®kot! 

42. Minden csavart, rºgz²tŖ elemet tartson szorosan, hogy a berendez®s biztons§gosan 
mŤkºdhessen. 

43. Cser®ljen le minden elhaszn§l·dott ®s megrong§l·dott r®szegys®get! 

44. Haszn§ljon erŖs kesztyŤt a v§g·k®s vizsg§lata ®s cser®je eset®n! 

45. Kiz§r·lag eredeti k®sz¿l®ket, tºltŖt ®s akkumul§tort haszn§ljon! Nem megfelelŖ haszn§lat 
elektromos rºvidz§rlatot, t¼lmeleged®st ®s az akkumul§torban tal§lhat· savas folyad®k elfoly§s§t 
okozhatja!  

46. Ne rong§lja ®s ne is nyissa ki az §ramell§t· r®szt, mert a kiszabadult elektrolitek korrod§l·d§shoz 
vezethet, ami vesz®lyeztetheti a szemet ®s a bŖrt. 

47. Viseljen szemv®dŖ szem¿veget ®s kesztyŤt a hat§rol· vezet®k install§l§sa, a vezet®ket rºgz²tŖ 
cºlºpºk lever®se sor§n. Minden cºlºpºt megfelelŖen rºgz²tsen a v®letlen rºvidz§r elker¿l®se 
®rdek®ben! 

48. Ne haszn§lja a tºltŖt, ha a h§l·zati k§bel vagy a tºltŖ vezet®k s®r¿lt! 

 

A term®k elhaszn§l·d§sa ut§n  

49. A RobomowÈ fŤny²r·t ®s tartoz®kait v§logassa ®s t§rolja k¿lºn-k¿lºn ha m§r elhaszn§l·dtak, 
ezzel elker¿lve azt, hogy nem megfelelŖ hullad®k-lerak·helyre ker¿ljenek. Ez§ltal elŖseg²ti 
¼jrafelhaszn§lhat·s§gukat, megv®di kºrnyezet®t ®s es®lyt ad a term®szeti kincsek megŖrz®s®re. 

50. Ne tekintse egyszerŤ hullad®knak a RobomowÈ fŤny²r·t vagy b§rmely tartoz®k§t (bele®rtve a 
TºltŖt, a Dokkol· §llom§st ®s a Hat§rol· kapcsol·t). Ezeket k¿lºn kell szepar§lni a tºbbi 
hullad®kt·l. 

51. A helyi disztrib¼torn§l lehet ®rdeklŖdni az el®rhetŖ hullad®kgyŤjtŖ ter¿letekrŖl.  

52. Ne semmis²tse meg tŤzben az akkumul§tort ®s ne dobja ki az otthoni szemetesbe! Az 
akkumul§tor(oka)t ºssze kell gyŤjteni, illetve kºrnyezetbar§t m·don ¼jrahasznos²tani. 
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Biztons§gi figyelmeztet®sek & 

felh²v§sok 
 

Ezek a RobomowÑ
 
k®sz¿l®ken tal§lhat· szimb·lumok. Olvassa el figyelmesen a Robomow 

haszn§lata elŖtt!  
 

       

 

FIGYELEM ï ez egy vesz®lyes eszkºz! Haszn§lja ·vatosan  

®s tartsa be a felhaszn§l·i le²r§sban foglaltakat! 

 

  
 
Olvassa el a k®zikºnyvet 
Olvassa el a k®zikºnyvet a Robomow haszn§lata elŖtt.  

 

 

 
Rep¿lŖ t§rgyak vesz®lye - 
Teljes test vesz®lynek kit®ve, vigy§zzon.  

 

 
 
Tartson biztons§gos t§vols§got a berendez®stŖl mŤkºd®s kºzben 

Gyerekeket, §llatokat tartsa t§vol a fŤny²r·t·l! 

 

  
 
 

V®gtagok vesz®lyben ï gyorsan forg· k®s 
£les v§g·k®sek! Tartsa a kezeket t§vol, ®s ne emelje meg a fŤny²r·t! 

 

 
 

Vegye ki az §ramtalan²t· eszkºzt mielŖtt megemeln® vagy  
dolgozna a Robomow fŤny²r·n 
Vegyek ki a fŖ biztos²t®kot, mielŖtt a Robomow-ot felemeln® vagy  
§ll²tana/dolgozna rajta 
 
 

EC megfelelŖs®g 
Ez a term®k megfelel az EU elŖ²r§soknak 

 

 
 
Az elhaszn§l·dott elektronikai alkatr®szek kidob§sa 
Ne kezelje a RobomowÈ eszkºzºket egyszerŤ otthoni hullad®knak! 

Ezeket az eszkºzºket k¿lºn kell gyŤjteni ®s a megfelelŖ helyre kell  
sz§ll²tani ¼jrahasznos²t§s c®lj§ra! 

 
and 
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Robomow
È 
biztons§gi jellemzŖk 

 
1. Gyermekv®delem/Biztons§gi v®delem (1. szintŤ) 

Ez az opci· lehetŖv® teszi, hogy gyerekek vagy m§sok, akik nem ismerik a fŤny²r· biztons§gos 
¿zemeltet®s®t, ne haszn§lhass§k azt. 
 

2. Lop§s v®delem / Biztons§gi v®delem (2. szintŤ) 
A lop§sv®delmi rendszer biztos²tja azt, hogy a 4 sz§mjegyes biztons§gi k·d n®lk¿l senki se 
tudja elind²tani a Robomow fŤny²r·t. A 4 sz§mjegyes k·dot a g®p tulajdonosa szabadon 
megv§laszthatja.  

 
3. Megemel®s ®rz®kelŖ 

A fŤny²r· elsŖ kerek®n®l van egy ®rz®kelŖ. Abban az esetben, ha a fŤny²r·t n®h§ny centim®tert 
megemelik az alaphelyzet®rŖl a v§g·k®sek mŤkºd®se mellett, akkor azok forg§s§t automatikusan a 
fŤny²r· le§ll²tja (1 m§sodpercen bel¿l!) 
 

4. £rz®kelŖkkel felszerelt ¿tkºzŖ 

A robotfŤny²r· ¿tkºz®st ®s a bor²t§s megemel®s®t figyelŖ ®rz®kelŖkkel van felszerelve. Amikor az 
¿tkºz®s ®rz®kelŖ mŤkºd®sbe l®p, akkor a fŤny²r· megszak²tja mozg§s§nak ir§ny§t ®s ellenkezŖ 
ir§nyba megpr·b§l az akad§lyt·l elt§volodni. A v§g· k®sek forg§sa meg§ll (1 m§sodpercen bel¿l). 
 

5. V®szle§ll²t· gomb 

A fŤny²r· vez®rlŖ panelj®n tal§lhat·, vºrºs sz²nŤ kapcsol·. Ezt a kapcsol·t b§rmikor megnyomva a 
fŤny²r· meg§ll ®s a v§g· k®s befejezi forg§s§t (1m§sodpercen bel¿l). 

 

6. FŖ biztos²t®k 
A bor²t· burkolat alatt tal§lhat·, a k®sz¿l®k bal oldal§n.Ennek a biztos²t®knak az 
elt§vol²t§s§val a Robomow minden mŤkºd®se megszŤnik. Ez sz¿ks®ges lehet a Robomow 
sz§ll²t§sakor, vagy karbantart§si munk§k v®gz®se sor§n.  

 

7. K®t-l®pcsŖs kezelŖ ®rz®kelŖ vez®rl®s 
K®zi vez®rl®s eset®n k®t, egym§st·l f¿ggetlen k®zi beavatkoz§s sz¿ks®ges ahhoz, hogy a 
v§g· k®sek mŤkºd®sbe l®phessenek. Amikor ez megtºrt®nik, akkor a v§g· k®sekhez tartoz· 
gomb folyamatosan lenyomva kell hogy legyen annak ®rdek®ben, hogy a k®sek mŤkºdjenek. 
Annak elenged®se ut§n a k®t l®pcsŖs ind²t§st meg kell ism®telni. 

 

8. Elektromosan vez®relt tºlt®si rendszer 

A Robomow fŤny²r· be®p²tett tºltŖ berendez®ssel rendelkezik. Ez lehetŖv® teszi, hogy a tºltŖ 
folyamatosan mŤkºd®sben legyen att·l f¿ggetlen¿l, hogy az akkumul§tor m§r fel van tºltve. A 
vez®rlŖ rendszer gondoskodik r·la, hogy az akkumul§tor m®g v®letlen¿l se legyen t¼ltºltve, ®s 
k®szen §lljon a kºvetkezŖ mŤkºd®sre. 

 

9. Z§rt akkumul§tor  

A Robomow-ban haszn§lt akkumul§tor teljesen z§rt, helyzet®tŖl f¿ggetlen¿l sohasem enged ki 
mag§b·l semmilyen folyad®kot. Ezen fel¿l az akkumul§tor tartalmaz egy biztos²t®kot is, amely 
v®delmet biztos²t az esetleges rºvidz§rlat vagy hib§s mŤkºd®s eset®n. 

 

10. Hat§rol· kapcsol· ®s hat§rol· vezet®k 

A Robomow nem mŤkºdik Hat§rol· Kapcsol·val mŤkºdtetett be¿zemelt hat§rol· vezet®k 
n®lk¿l. A Hat§rol· Kapcsol· kikapcsolt §llapota, vagy elroml§sa eset®n a Robomow 
megszak²tja mŤkºd®s®t. Hasonl·an, ha a hat§rol· vezet®k megszakad, akkor a Robomow 
fŤny²r· szint®n meg§ll. A hat§rol· vezet®kben bekºvetkezett szakad§s megakad§lyozza, hogy 
a Robomow fŤny²r· elinduljon.  

 

11. Automata figyelemeztet®s a mŤkºd®s megkezs®de elŖtt  
Beprogramozott idŖpontban val· indul§s elŖtt 5 perccel hang ®s f®nyjelz®ssel jelzi a fŤny²r·, 
hogy hamarosan mŤkºd®sbe l®p. Ez a jel figyelmeztet arra, hogy az esetleges akad§lyokat a 
v§g§si ter¿leten ºssze kell szedni.  
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12. T¼l§ram ®s t¼lmeleged®s elleni v®delem 

A v§g·k®st meghajt· motor, valamint a k®t meghajt·motor folyamatosan t¼lmeleged®s ellen 
monitorozott annak mŤkºd®se sor§n. T¼lmeleged®s eset®n legal§bb az adott motor, vagy a 
teljes fŤny²r· meg§ll ®s jelzi, hogy a motor lehŤl®s®t v§rja. B§r ez nagyon ritk§n fordul elŖ, 
azonban t¼lnŖtt fŤ, rossz karbantart§s, nem ®rz®kelt akad§ly, vagy mozg§s§t megakad§lyoz· 
problematikus ter¿let eset®n elŖfordulhat ez a jelens®g. 

 

 
 
  
                           
 
 
 
 
 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

FIGYELMEZTET£S! 
 

Ez a figyelmeztetŖ jelz®s a kºvetkezŖ 
oldalakon tºbb helyen megtal§lhat·. 
Ennek c®lja, hogy felh²vja a figyelmet a 
fontos biztons§gi elŖ²r§sokra. K®rj¿k, 

hogy fokozottan figyeljen ezekre a 
ter¿letekre ®s pontosan ®rtse meg az 
ott le²rtakat mielŖtt tov§bb menne. 

  
It is intended to highlight an important safety,  

warning or cautionary message.  

 Please pay particular attention to these  

areas and be sure you fully understand  

the message before proceeding. 
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Hogyan mŤkºdik? 

 

Á Egyszeri telep²t®s sz¿ks®ges mielŖtt mŤkºdteti a Robomow fŤny²r·t. Ez egy kicsi dr·t, az 
¼gynevezett hat§rol·vezet®k lefektet®s®t jelenti, amelyet a fŤter¿let kºr¿l, illetve m§s olyan 
ter¿letek kºr® kell ker²teni, ahov§ nem akarja, hogy a robotfŤny²r· bemenjen.  

Á Kis cºlºpºket sz§ll²tanak a Robomow-val amelyket arra haszn§lj§k, hogy a talajon tarts§k ®s 
rºgz²ts®k a hat§rol·vezet®ket; a dr·t hamarosan el fog tŤnni az ¼j fŤ nºveked®se miatt. 

Á A Dokkol· Ćllom§st a hat§rol· vezet®k ment®n helyezik el, amelyik k®t fŖ funkci·t l§t el:  

- jelet ad a hat§rol· vezet®kbe (ez nagyon kis fesz¿lts®gŤ) 

- tºlti a Robomow akkumul§tor§t 

Á Az egyszeri hat§rol·vezet®k ®s rajta a dokkol· §llom§s telep²t®se ut§n §ll²tsa be a heti v§g§si 
programot ®s a teljes szezonra elfeledkezhet a fŤny²r§sr·l!  

Á A Robomow az elŖre beprogramozott idŖpontokban elhagyja a Dokkol· Ćllom§st; lev§gja a f¿vet 
majd visszamegy a Dokkol· Ćllom§sra, hogy feltºltse mag§t a kºvetkezŖ indul§sig.  

Á A Robomow indul§sa elŖtt a Dokkol· Ćllom§s jelet ad a hat§rol· vezet®kbe, amely ennek 
seg²t®s®gvel egy virtu§lis falat hoz l®tre, amelyik csak a Robomow z§m§ra l§that·, ®s amely a 
sz§m§ra enged®lyezett ter¿leten bel¿l tartja a robotfŤny²r·t. 

 

              

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fa m®lyed®sben vagy vir§gokkal; 
kºrbe kell ker²teni hat§rol· vezet®kkel  

 

A Dokkol· Ćllom§s jelet 
ad a hat§rol· vezet®kbe 
®s tºlti a robotfŤny²r· 
akkumul§torait 

A hat§rol· vezet®k 
egy, csak a 
Robomow 

sz§m§ra l§that· 
virtu§lis falat hoz 

l®tre 

Robomow ®rz®keli a 
vezet®kben l®vŖ jelet 
®s ir§nyt v§ltoztat, 
amikor el®ri a 
vezet®ket 

Azoka a f§k, amelyek 
m§r el®g nagyok, 
hogy a Robomow 
neki ¿tkºzhessen, 
azokat nem kell kºrbe 

ker²teni 
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Robomow
È 

   

Dokkol· Egys®g  

Dokkol· 

cºlºpºk  

T§pell§t§s 

Vezet®k 

 
Cºlºpºk 

Csatlakoz· Vezet®k 

ºsszekºtŖ 

RoboVonalz· 

 

Mi van a dobozban? 
Nyissa ki a dobozt ®s a hordoz· foggantyŤn§l fogva vegye ki a robotfŤny²r·t. A Robomow ®s a Dokkol· 
Egys®g k®t szalaggal van ºssze rºgz²tve. V§gja el a szalagokat ®s v§lassza sz®t a k®t egys®get.  
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1. Fejezet ï Dokkol· Egys®g ®s hat§rol· vezet®k telep²t®se 
 

1.1 Felk®sz¿l®s 

Á Olvassa el a Felhaszn§l·i K®zikºnyvet a telep²t®s elŖtt! 

Á Telep²t®s elŖtt c®lszerŤ a hagyom§nyos fŤny²r·val leny²rni a ter¿letet, illetve alaposan 
megºntºzni annak ®rdek®ben, hogy a rºgz²tŖ cºlºpºket kºnnyebbena fºldbe lehessen verni.  

Á EllenŖrizze, hogy minden meg van a telep²t®shez (l§sd óMi van a dobozban?ô fejezetet). 

Á A telep²t®s sor§n a kºvetkezŖ szersz§mokra lesz sz¿ks®ge: 
 
 
 
 
   
   
  

 

 

1.2 A telep²t®s tervez®se  
 
 
 
 

 

1.2.1 Dokkol· Ćllom§s helye 

Á A legnagyobb ter¿let/z·n§n bel¿l telep²tse 

Á A ter¿let hat§r§n, vagy a ter¿leten k²v¿l (l§sd 1.3.2 fejezet, amely a Dokkol· ter¿leten 
k²v¿li elhelyez®s®rŖl sz·l)  

Á Helyezze az utc§r·l rosszul l§that· ter¿letre  

Á LehetŖleg §rny®kos helyet v§lasszon (a hosszabb akkumul§tor ®lettartam ®rdek®ben) 

Á V²zsszintes ter¿letet v§lasszon 

Á Legyen a kºzelben konnektor (230V) ï a t§pegys®g gyenge§ram¼ k§bel®nek hossza 
15m, amelyet tilos hosszabb²tani vagy cser®lni!  

Kalap§cs Kombin§lt 
fog· Kicsi lapos ®s csillag 

csavarh¼z· 

K®p 1.1 ï Telep²t®shez sz¿ks®ges 
eszkºzºk 

Fontos inform§ci·! A telep²t®s megkezd®se elŖtt felt®tlen¿l olvassa el ezt a 

fejezetet, hogy tiszt§ban legyen a telep²t®si szab§lyokkal ®s javaslatokkal, amelyek 
seg²ts®g®vel a Dokkol· Ćllom§s optim§lis hely®t is megtal§lhatja.  

A m§sik z·n§ba vezetŖ vezet®kek 
kºzvetlen¿l egym§s mellett 

helyezkednek el. Az §br§n l§that· 
r®s csak illusztr§ci·. 

Dokkol· helye 

A k§belek kºzºtti 
t§vols§g nagyobb, mint 

1m 

Alap z·na 

Alap z·na 

Z·na A 

Figure 1.2 - 
Dokkol· elhelyez®se 
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Á Megjegyz®s: A t§pegys®g k¿lsŖ haszn§latra lett tervezve, ennek ellen®re §rny®kos, sz§raz 
helyen sz¿ks®ges elhelyezni, amelyik megfelelŖ szellŖz®ssel rendelkezik.  

 

 

 

 

 

 

 

 
 

Á A Dokkol· egys®get legal§bb 1 m®terre a sarkokt·l helyezze el. 

Á A dokkol· egys®get a ker²tŖ elemekkel a fŤter¿let fel® helyezze le 

Á A Robomow ®rz®ketlen a v²zre ®s az esŖre. EttŖl f¿ggetlen¿l c®lszerŤ a locsol·fejek 
hat·sugar§n k²v¿l elhelyezni.  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

1.2.2 Tºbbszºrºs z·n§k/ter¿leteke ®s szŤk §tj§r·k 

Otthon§ban sz¿ks®g lehet tºbb ny²r§si z·n§t l®trehozni annak ®rdek®ben, hogy a Robomow az 
¥n teljes ter¿let®n hat®konyan tudjon f¿vet ny²rni. Ahol afŤter¿let nem folytonosvagy p®ld§ul 
ker²t®ssel vagy j§rd§va® van elv§lasztva k®t ter¿let, ott sz¿ks®g lehet ezeket k¿lºn z·nak®nt 
defini§lni. K®t elv§lasztott z·na kialak²t§s§hoz k®t lehetŖs®g van a hat§rol· k§bel telep²t®se 
sor§n:  

A opci·: Az ºsszes z·na egy folytonos hat§rol· k§bellel van kºrbev®ve. A Dokkol·hoz kºtºtt 
hat§rol· k§bel maxim§lis hossza 500m lehet. (K®p 1.4). 

 
B opci·: Egym§st·l elszepar§lt z·n§kat hozunk l®tre, amely egyike a Dokkol·hoz, a tºbbi pedig 
egy-egy ¼gynevezett Hat§rol· Kapcsol·hoz (opci·k®nt megv§s§rolhat·) kapcsol·dik.  A Hat§rol· 
Kapcsol· §tvihetŖ egyik z·n§b·l a m§sikba. (K®p 1.5). 

Egy m§sik ter¿let ny²r§s§hoz egyszerŤen §t kell vezetni vagy vinni a Robomow fŤny²r·t ®s ott el 
kell ind²tani. Mivel egyik z·na leny²r§s§hoz sz¿ks®ges idŖ k¿lºnbºzhet egy m§sik®t·l, ez®rt a 
ny²r§si idŖt is kºnnyen be§ll²thatjuk (l§sd 2.1.2 fejezet). A ny²r§s befejezt®vel a Robomow-ot 
vissza kell vinni a Dokkol· z·n§j§ba ®s vissza kell k¿ldeni a dokkol·ra tºlteni. 

FIGYELEM!  
Belesetvesz®ly! A t§pegys®ghez menŖ 
h§l·zati vezet®ket rºgz²tse a talajhoz, hogy 
ne botoljanak meg benne. Ne vezesse §t 
olyan ter¿leteken, ahol ez nem megoldhat·! 
 

K®p 1.3 - 
Dokkol· t§vols§ga a konnektort·l 

 

A ker²t®s elem 
afŤter¿let fel® 
n®zzen 

Min 1m (3ft)  
a sarkokt·l 

Max 15m (50ft) 

Alacsony 
fesz¿lts®gŤ k§bel 
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A k®pen mutatott vezet®kek 
kºzvetlen¿l egym§s mellett 
helyezkednek el A maxim§lis egy Dokkol·ra 

kºtºtt vezet®k hossza 500m 
lehet  

Dokkol· 

Base Zone 

A z·na 

B z·na 

K®p 1.4 (A opci·) 
H§rom z·na ºsszevezet®kelve 
egy Dokkol·ra kapcsolva  

to the Base Station 

 
K®p 1.5 (B opci·) 

Elk¿lºn²tett z·n§k, ahol a fŤ nem 
folytat·lagos 

A t§vols§g 
nagyobb, mint 1m  

A t§vols§g 
nagyobb, mint 1m  

Dokkol· 

B§zis z·na 

A z·na 

B z·na 
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Ahol a fŤ folytonos a Robomow automatikusan k®pes az ºsszes z·n§t leny²rni, majd ut§na visszat®r a 
Dokkol·ra feltºlteni mag§t. Azt a ter¿letet, amely ºsszekºt k®t nagyobb fŤter¿letet, keskeny §tj§r·nak 
nevezik. K®tf®le keskeny §tj§r· l®tezik (l§sd K®p 1.7): 
 

 
K®p 1.7  Keskeny §tj§r·k fajt§i 

 

 A t²pus: Legal§bb 1m van a k®t hat§rol· vewzet®k kºzºtt (k®pen baloldalt), ²gy a Robomow azok kºzºtt 
minden gond n®lk¿l k®pes §tmenni.  

Type B: 26 cm van a vezet®kek kºzºtt (a RoboVonalz·n l®vŖ kisebb jelºlt t§vols§g) ²gy a Robomow 
k®pes kºvetni a vezet®ket, hogy a ny²r§si ter¿letet el®rje, viszont nagyon kicsi lesz az es®llye 
annak, hogy ny²r§s kºzben egyik ter¿letrŖl v®letlen¿l §tmenjen a m§sik ter¿letre. Keskeny §tj§r· 
eset®n ¼gynevezett bel®p®si pontot (Entry point) kell beprogramozni, hogy k¿lºnbºzŖ idŖkben 
m§shol kezdje a Robomow a fŤny²r§st ( óEntry pointsô be§ll²t§s§t l§sd 2.1.1.2 fejezetben). 

A keskeny §tj§r· vezet®kei kºzºtt 26 cm-nek kell lenni de ¼gy, hogy azok megtºrt vonalak legyenek. 
Ezzel a v®letlen §thalad§s es®lye minimaliz§lhat·. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

K®p 1.7 - 
Keskeny §tj§r· B t²pus kialak²t§sa  

Keskeny §tj§r· sz®less®ge 
26 cm tort vonalakkal. Ha az 
§tj§r· hossza nagyobb, mint 
2 m, akkor a job oldalon 
jelzett m·don c®lszerŤ 

kialak²tani.  

Alap z·na 

Alap z·na 

Alap z·na 

26cm ï a RoboVonalz· rºvidebb 
jelºl®se 

Cºlºpºk 

Hat§rol· k§bel 

RoboRuler 
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Max 18 degrees 

(33% slope)

1 meter / 3ft

33 cm / 1ft

Max 18 degrees 

(33% slope)

1 meter / 3ft

33 cm / 1ft

1.2.3 Tiltott ter¿letek/akad§lyok kijel¿l®se ï hat§rol· szigetek 

Á Azok az akad§lyok, amelyek erŖsek ®s nagyobbak, mint 15 cm, mint p®ld§ul f§k, oszlopok, 
minden gond n®lk¿l a ny²r§si ter¿leten lehetnek, nem kell Ŗket figyelembe venni a hat§rol· 
vezet®k lerak§sa sor§n. A Robomow egyszerŤen megfordul, mikor ¿tkºzik vel¿k.  

Á M§s akad§lyokat, mint p®ld§ul a vir§g§gy§sok, kerti t· vagy szºkŖk¼t, kicsi f§k, v®deni kell a 
Robomow-t·l. Ehhez a hat§rol· k§bel haszn§lhat·, m®gpedig ¼gynevezett hat§rol· szoigetet 
kell kialak²tani a hat§rol· k§bel telep²t®se sor§n. Amennyiben lehets®ges, a hat§kony ®s 
csendes mŤkºd®s ®rdek®ben c®lszerŤ az ºsszes akad§ly kºrbe ker²teni.  

Hat§rol· sziget kialak²t§s§nak m·dj§t mutatja az 1.8-as §bra: 

Á Vezesse a hat§rol· k§belt a legkºzelebbi fŤter¿let hat§rt·l az akad§lyig; 
Á Az akad§lyt ker²tse kºrbe a Robovonalz· rºvidebb alapt§vj§t haszn§lva alapul; 
Á Vezesse vissza a k§belt a kiindul§si ponthoz a ter¿let hat§r§ra; 
Á Az akad§lyhoz menŖ ®s vissza®rkezŖ k§belnek p§rhuzamosnak kell lennie, nem 
keresztezhetik egym§st. Ugyanaz a cºlºp haszn§lhat ·az oda, illetve visszamenŖ §g 
rºgz²t®s®re is. Az kad§ly kºr® ²gy lefektetett k§belt a Robomow hat§rk§belnek fogja ®rz®kelni 
®s nem fog bel®pni az §ltala hat§rolt ter¿letre; 

Á Egym§shoz nagyon kºzel l®vŖ akad§lyokat egy szigettel kell kºrbevenni; amennyiben az 
akad§ly a fŤter¿let sz®l®hez nagyon kºzel esik, akkor egyszerŤen a ny²rt ter¿letbŖl ki kell 
hagyni.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
1.2.4 LejtŖk 

A Robomow maximum 18 fokos lejtŖn k®pes 
ny²rni, ami kb. egy m®teren 33 cm emelked®snek 
felel meg. Az a lejtŖ, amelyn®l a Robomow eleje 
megemelkedik indul§skor, az t¼l meredek ®s ki 
kell hagyni a ny²rt ter¿letbŖl.  
 

 
 K®p 1.9 ï Maximum meredeks®g 

Figure 1.8 - 
Hat§rol· szigetek 
telep²t®se 

 

Hat§rol· k§bel 
Hat§rol· kapcsol· 

Minim§lis t§vols§g 1 m kell legyen 
az egym§s melletti akad§lyok 
eset®n a fenti fajta sziget 

kialak²t§s§hoz. Egy®bk®nt egy 
akad§lyk®nt kºrbe kell ker²teni a 

kettŖt.  

A kºr¿lker²t®s ir§ny² 
nagyon fontos!! 

A k®pen egym§st·l 
t§volabb l§tszik a k®t 
k§bel. A val·s§gban 
egym§®s mellett kell 
legyenek, ak§r 

ugyanazzal a cºlºppel 
rºgz²tve 
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1.3 A tºltŖ§llom§s (dokkol·) helye 

K®t lehets®ges opci· §ll rendelkez®sre a tºltŖ§llom§s elhyelez®s®re: 

1.3.1 BelsŖ (a fŤter¿leten bel¿l) 

Á V§lassza ki a helyet a fŤter¿leten a 2.1 fejezet aj§nl§sai alapj§n, ahov§ a tºltŖ§llom§st 
k²v§nja elhelyezni. 

Á Helyezze el a tºltŖ§llom§st a h§trol· k§bel vonal§ra ¼gy, hogy a tºltŖ§llom§s oldals· 
korl§tja a fŤter¿let belseje fel® n®zzen (K®p 1.13).  

 

1.3.2 K¿lsŖ (a fŤter¿leten k²v¿lre)  

Á V§lassza ki a ny²rt fŤter¿leten k²v¿l azt a helyet, ahov§ a tºltŖ§llom§st el szeretn® helyezni.  

Á EllenŖrizze le, hogy a fŤter¿let ®s a tºltŖ§llom§s helye kºzºtt nincs magass§gk¿lºnbs®g, 
killetve kºnnyen j§rhat· (akad§lymentesen) a Robomow §ltal.  

Á A fŤter¿let ®s a tºltŖ§llom§s kºzºtti ter¿let j·l j§rhat· kell legyen, nem lehet p®ld§ul puha 
fºld, ahol a Robomow elkaparhat.  

Á A fŤter¿let ®s a tºltŖ§llom§s kºzºtt nem lehetnek akad§lyok.  

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Á A fenti k®pen l§that· cikk-cakk (h§romszºges) alak¼ §tmenet lecsºkkenti annak es®ly®t, 
hogy a Robomow v®letlen¿l a tºltŖ§llom§s fel® vezetŖ s§vba t®vedjen. A h§romszºges 
§tj§r· kialak²t§s§t az 1.7-es k®p mutatja.  

Á A tºltŖ§llom§sig vezetŖ fŤter¿leten k²v¿li szakaszon a hat§rol· k§belek egym§ssal 
p§rhuzamosan, egym§st·l 26 cm-re kell, hogy fussanak.  

Á A tºltŖ§llom§s a hat§rol· k§bel jobb sz§ra fºl® kell letelep²teni. Fontos: mivel a hat§rol· 
k§belek nagyon kºzel vannak egym§shoz, ez®rt befoly§solj§k a Robomow jel ®rz®kel®s®t, 
²gy a tºltŖ§llom§st a hat§rol· vezet®k nem pont kºz®pen fogja keresztezni, hanem 10-20 
cm-el jobbra kell lerakni.   

Á Javasolt legal§bb 25 cm-es egyenes szakaszt hagyni a tºltŖ§llom§s ut§n, hogy a 
Robomow biztons§ggal megtal§lja a hat§rol· vezet®ket.  

 

 

Figure 1.10 ï  
A tºltŖ§llom§s k¿lsŖ telep²t®se 

A fŤter¿let lej§rata s²ma kell 
elgyen 

J·l j§rhat· j§r·fel¿let, 
amely akad§lyokt·l mentes 
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1.4 Hat§rol·k§bel telep²t®s 

Miut§n kijelºlte a tºltŖ§llom§s hely®t, valamint megtervezte a hat§rol·k§bel alakj§t, elkezdheti a 
b§zis z·n§ban (Base zone) a hat§rol·k§bel telep²t®s®t.  

1.4.1 A kiindul§si pont 

Á Helyezze a tºltŖ§llom§st a tervezett hely®re 
¼gy, hogy a tºltŖ§llom§s oldals· korl§tjai a 
fŤter¿let belseje fel® n®zzenek. L§sd 1.11 vagy 
1.13 k®p; 

Á Lyukassza ki a hat§rol· vezet®k mŤanyag 
bor²t· f·li§j§t a csomag kºzep®n ®s keresse 
meg a k§bel belsŖ v®g®t. A k§bel v®g®n l®vŖ 
konnektor polarit§sa a k®pen l§that· kell 
legyen. L§sd 1.12 k®p; 

Á A mŤanyag csomagol§s egyben adagol·k®nt is 
mŤkºdik, ²gy ne vegye le a hat§rol· k§bel 
csomagol§s§t; 

Á Cºlºppel rºgz²tse a hat§rol· k§bel kezdŖpontj§t 
¼gy, hogy hagyjon kb. 30 cm szabad vezet®ket 
a cºlºp ®s a k§belv®g kºzºtt. (1.13 k®p); 

Á A fŤter¿let belsej®bŖl n®zve az ·ra j§r§s§val 
ellent®tes ir§nyba kezdje lefektetni a 
hat§rol·k§belt. L§sd  1.13 k®p. 

Á Lassan h¼zza ki a hat§rol·k§belt a tart· mŤanyag bor²t§sb·l ®s nem t¼l feszesen tartva haladjon 
kºrbe az 1.13-as k®pen l§that· ir§nyban.  

 

 

 

 

 

 

Figure 1.12 ï Pull out the wire from the 
plastic covering ï do not remove the 

covering; it is designed as a dispenser. 

Figure 1.11 ï  
External Base Station Setup 

26cm /10ñ

Triangle as done in 

narrow pass type B 

(refer to Figure 1.7)

R
ecom

m
ended 

(up to 3m
 /10ft)

Base Station is placed with a right 

shift of 10-20cm (4-8ñ) 

(not aligned with the wire) 

Recommended to continue

the wire for at least 25cm 

(10ò) after the Base Station 

26cm /10ñ

Triangle as done in 

narrow pass type B 

(refer to Figure 1.7)

R
ecom

m
ended 

(up to 3m
 /10ft)

Base Station is placed with a right 

shift of 10-20cm (4-8ñ) 

(not aligned with the wire) 

Recommended to continue

the wire for at least 25cm 

(10ò) after the Base Station 

A tºltŖ§llom§st a hat§rol· 
vezet®ktŖl jobbra 10-20 cm-
el eltolva kell lerakni 

 25 cm hat§rol·k§belt 

c®lszerŤ a tºltŖ§llom§s 

ut§n tov§bb vezetni 
 

keskeny §tmenet 
h§romszºgel®ssel 

K®p 1.11 TºltŖ§llom§s 
k¿lsŖ elhelyez®se 
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1.4.2 A hat§rol· vezet®k lefektet®se 

Á A hat§rol· vezet®k lefektet®s®t kezdje ¼gy, hogy a tervezett nyomvonalon n®h§ny m®terenk®nt 
egy-egy cºlºppel rºgz²tse laz§n a vezet®ket. Ne felejtse el kºr¿lhat§rolni a tervezett szigeteket.  

Á Miut§n elegendŖ hossz¼s§gban letekercselt ®s lefektetett a vezet®kbŖl, kezdje el a RoboVonalz· 
seg²ts®g®vel be§ll²tani a megfelelŖ (a fŤter¿let sz®l®tŖl m®rt) t§vols§gokat. A RoboVonalz· 
seg²ts®get ny¼jt a megfelelŖ t§vols§g be§ll²t§s§hoz p®ld§ul ker²ts® mellett, j§rd§n§l, vir§g§gys§n§l, 
stb. A RoboVonalz·n k®t alapvetŖ t§vols§g van bejelºlve (l§sd 1.14-es k®p).  

A rºvidebb t§vols§g akkor haszn§lhat·, ha a fŤter¿let mellett nincs olyan akad§ly, 
amelynek a Robomow neki¿tkºzne, ®s ugyanolyan magas vagy alacsonyabb, mint a 
fŤter¿let (pl. kerti ¼t, vir§g§gy§s, stb.) 

A hosszabb bejelºlt t§vols§g akkor haszn§latos, ha a fŤ sz®l®n®l akad§ly van, vagy 
annak magass§ga nagyobb, mint a fŤter¿let (pl. fal vagy ker²t®s mellett).  

 

1.14 k®p ï  
A RoboVonalz· haszn§lata 

 

1.13 k®p ï  
A hat§rol· vezet®k lefelktet®si 

ir§nya 

Hagyjon r§ 30cm tartal®kot 
a vezet®kre a 
tºltŖ§llom§sn§l  

A korl§tok a fŤter¿let 
belseje fel® §llnak 

A hat§rol·k§bel 
lefektet®si ir§nya 

Hat§rol·k§bel ï  
ne vegye le a 
csomagol§st 

 

A RoboVonalz· rºvidebb 
jelºl®se haszn§lhat· abban az 
esetben, ha nincs akad§ly a 
fŤter¿let sz®l®n®l ®s kºzel®ben, 
valamint annak magass§ga 
egyenlŖ vagy alacsonyabb a 

fŤter¿letn®l 

A RoboVonalz· hosszabb 
jelºl®s®t kell haszn§lni, ha 
a fŤter¿let hat§r§n akad§ly 
van vagy magasabb, mint 
a fŤter¿let (pl. fal vagy 

ker²t®s) 
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Add pegs in to pull 

the perimeter wire down 

to the ground surface, 

below the grass tips.

Add pegs in to pull 

the perimeter wire down 

to the ground surface, 

below the grass tips.

1.4.3 A vezet®k fºldhºz rºgz²t®se 
Á A hat§rol· vezet®ket nem kell a fºld al§ telep²teni, b§r ez is megtehetŖ, ak§r 10 cm m®lyen is 
elhelyezhetŖ a fºldbe.  

Á A vezet®k fºldhºz rºgz²t®s®re kis cºlºpºk szolg§lnak, amelyek a fŤ szintje alatt tart§k a vezet®ket.  

Á ElsŖ l®p®sben csak minim§lis sz§m¼ cºlºppel rºgz²tse a vezet®ket. Ez elegendŖ ahhoz, hogy egy 
tesztet v®grehajtson, ®s ennek seg²ts®g®vel pontos²tsa a vezet®kek hely®t, mielŖtt m®g az ºsszes 
cºlºp a v®gleges hely®re nem ker¿l.  

Á A cºlºpºk lever®sekor tartsa feszesen a vezet®ket. A cºlºpºket sokkal kºnnyebb nedves talapjba 
beverni. Ha a talaj nagyon sz§raz, akkor a telep²t®s elŖtt ºntºzze meg a ter¿letet.  

  

 

 

 

 

 

 
 

Á A cºlºpºket olyan t§vols§gra kell egym§st·l leverni, 
hogy sehol ne menjen a vezet®k a v§g§si 
magass§g fºl®, amely szakad§shoz vezethet. (K®p 
1.15). 

Á A k§bel megfelelŖ lefektet®se ut§n a fŤ hamarosan 
benºvi ®s a k§bel l§thatatlann§ v§lik.  

Á Ammenyiben k®t k§bel ºsszekºt®se sz¿ks®ges a 
telep²t®s sor§n, akkor kiz§r·lag a csomagban adott 
v²z§ll· ºsszekºtŖ haszn§lja. Haszn§lat§r·l az 5.6-
os fejezetben olvashat.  

 
 

 

 

 

1.4.4 A hat§rol· vezet®k telep²t®s®nek befejez®se 

Á Ha a hat§rol· vezet®k m§r mindehol cºlºpºkkel rºgz²tve lett, akkor az utols· l®p®s a vezet®k 
Dokkol· Ćllom§shoz val· kapcsol§sa ®s mŤkºd®s®nek ellenŖrz®se.  

Á K®t szabad vezet®kv®get kapunk ott, ahol a telep²t®st elkezdt¿k (K®p 1.16) 

Á Egy cºlºppel rºgz²tse a k®t vezet®ke a Dokkol· kºzel®ben ®s csavarja ºssze Ŗket. 

Á V§gja egyenlŖ hossz¼s§g¼ra a k§bel k®t v®g®t.  

Á T§vol²tsa el 6 mm hosszan a szigetel®st a k§belek v®g®n®l (K®p 1.17). 

Á A h§tol· csatlakoz·ba rºgz²tse a k®t vezet®ket ®s a rºgz²tŖ csavarokat erŖsen h¼zza meg egy 
lapos csavarh¼z· seg²ts®g®vel K®p 1.18).  

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

FIGYELMEZTET£S!  
A szeme megs®r¿lhet. Haszn§ljon v®dŖkesztŤt ®s v®dŖszem¿veget a 
cºlºpºk lever®se sor§n. A kem®ny ®s sz§raz talajba tºrt®nŖ lever®s¿k 
sor§n a cºlºpºk eltºrhetnek. Sz®lsŖs®ges esetben a ter¿let 

megºntºz®se seg²thet a cºlºpºk lever®s®ben.  

FONTOS INFORMĆCIč 
K§belek egyszerŤ ºsszecsavar§sa ®s szigetelŖszalaggal tºrt®nŖ rºgz²t®se nem megfelelŖ! A 
korr·zi· hat§s§ra bizonytalan mŤkºd®s, szakad§s alakulhat ki, ez®rt new alkalmazza! 

K®p 1.15 -  
A k§bel rºgz²t®se cºlºppel 

K®p 1.17 -  
T§vol²tson el 6mm 
szigetel®st 

K®p 1.16 -  
K®t szabad vezet®kv®g a 
telep²t®s indul§si hely®n  

K®p 1.18 -  
Rºgz²tse a k§belv®geket a 

csatlakoz·ba 
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1.4.5 A Dokkol· elhelyez®se ®s bekºt®se  

Á A hat§rol· vezet®k csatlakoz·j§t csatlakoztassa a a 
dokkol· alaplapj§hoz. (K®p 1.19). 

Á A t§pk§bel dokkol·ba val· bekºt®se elŖtt gyŖzŖdjºn 
meg r·la, hogy a t§pvezet®k megfelelŖen rºgz²tve van 
a fºldhºz a v®letlen elv§g§s megakad§lyoz§sa miatt.  

Á Ne vezesse §t olyan ter¿leteken, ahol nem lehet 
megfelelŖen rºgz²teni a t§pk§belt. Ilyen hely lehet egy 
j§rda vagy behajt·. Ilyen helyen fontolja meg a t§pk§bel 
fºldalatti elvezet®s®t egy v®dŖcsŖben.  

Á Csatlakoztassa a t§pk§bel csatlakoz·t a dokkol· 
alaplapj§hoz (l§sd 1.20 k®p).  

Á A t§pvezet®ket a dokkol·ba a 1.21-es k®pen l§that· 
m·don vezesse.  

Á Z§rja vissza a dokkol· fedel®t. GyŖzŖdjºn meg r·la, 
hogy visszaz§r·dott a hely®re (l§sd k®p 1.22). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á A hat§rol· vezet®ket ®s a dokkol·t helyezze ¼gy, hogy a dokkol·n l®vŖ kºz®psŖ jelz®s alatt 
fusson §t a vezet®k (l§sd k®p 1.23).  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Á Csatlakoztassa a t§pegys®get egy norm§l h§l·zati 220V-os aljzatba. 

Á A dokkol·n l®vŖ villog· zºld kis l§mpa jelzi, hogy a dokkol· mŤkºdŖk®pes. Folyamatos s²pol§s 
jelzi, ha a hat§rol· vezet®k nincs csatlakoztatva vagy a hat§rol· vezet®k szakadt. Nem 
folyamatos s²pol§s azt jelzi, hogy a hat§rol· vezet®k told§sa nem megfelelŖ, vagy a hat§rol· 
vezet®k t¼l hossz¼ (a maxim§lis hossz¼s§g 500m lehet). 

K®p 1.21 -  
A t§pk§bel kivezet®se a 

dokkol·b·l 

K®p 1.22 -  
A dokkol· egys®g visszaz§r§sa 

K®p 1.23 -  
Dokkol· elhelyez®se 

K®p 1.19 -  

Hat§rol· vezet®k 
rºgz²t®se a dokkol·hoz 

K®p 1.20 -  
T§pk§bel csatlakoztat§sa  
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1.5 A Robomow felk®sz²t®se ®s be§ll²t§sa 

1.5.1 A v§g§si magass§g be§ll²t§sa 

Á Emelje meg a Robomow felsŖ bor²t§s§t (k®p 1.25). 

Á A v§g§si magass§got az §ll²t· gomb elford²t§s§val §ll²thatja be (l§sd k®p 1.26.) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 

 

Figure 1.24 -  
Dokkol· 
kezelŖ panel 

Villog§sa jelzi, hogy 
a dokkol· mŤkºdik 

Nem folyamatos s²pol§s a rossz 
told§st vagy t¼l hossz¼ 
k§blehosszt jelez 

Folyamatos s²pol§s jelzi a 
k§bel szakad§s§t 

K®p 1.25 -  
A bor²t§s megemel®se 

V§g§si 
magass§g 
be§ll²t· 

V§g· 
motor 

Sz§ll²t· 
f¿l 

T®li tºltŖ helye 
Biztos²t®k helye Vez®rlŖ panel 

K®p 1.26 -  

RM400 k®pe 
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STOP

GO

STOP

GO

MŤkºd®sjelzŖ 
 

FEL  
ny²l 
 

LE  
ny²l 
 

EsŖ®r-  
z®kelŖ 

 

LCD k®pernyŖ GO / START 
gomb 

 

FŖkapcsol·  
gomb 

 

STOP gomb 

1.5.2 Az akkumul§tor biztos²t®k telep²t®se 

Á A Robomow fŤny²r·t kivett biztos²t®kkal sz§ll²tjuk. A 
biztos²t®k egy gumibor²t§s alatt helyezkedik el a g®p 
bor²t§sa alatt (l§sd k®p 1.27).   

Á Emelje fel a g®p bor²t·j§t, t§vol²tsa el a biztos²t®kon a 
szigetel®st ®s dugja be a biztos²t®kot a hely®re. L§sd k®p 
1.27. 

Á Robomow ezut§n mŤkºd®sbe l®p. A g®p akkuml§torai 
elegendŖ energi§val rendelkeznek gy§rilag, hogy a 
be§ll²t§sok ®s a tesztel®sek azonnal elv®gezhetŖek 
legyenek. Azok elv®gz®se ut§n azonban az 
akkumul§torokat legal§bb 16 ·r§t tºlteni kell az elsŖ 
ny²r§s elŖtt.  

 
 

1.5.3 A Robomow be§ll²t§sa 

Á Vez®rlŖ panel 

Á A fŤny²r· h§ts· r®sz®n fel¿l tal§lhat· a vez®rlŖ panel. A vez®rlŖ panel egy k®pernyŖbŖl, 
billentyŤzetbŖl ®s egy mŤkºd®st jelzŖ l§mp§b·l §ll (k®p 1.28). 

 
 
   
 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Á A óGOô gomb szolg§l a k¿lºnbºzŖ opci·k ®s be§ll²t§sok megerŖs²t®s®re  

Á óFel Ü / Le Þô ny²l billentyŤk szolg§lnak a men¿kºn bel¿li mozg§sra 

Á A óSTOPô gomb k®t funkci·t l§t el: az automata ny²r§s sor§n meg§ll²tja a Robomow mŤkºd®s®t 
®s a v§g·k®s is azonnal meg§ll; a men¿kben val· navig§l§s sor§n eggyel vissza lehet l®pni a 
seg²ts®g®vel.  

Á óFŖkapcsol·ô a Robomow kikapcsol§s§ra szolg§l. A z·n§k kºzºtti mozgat§s sor§n haszn§latos 

a g®p kikapcsol§s§ra.  

 

FONTOS INFORMĆCIč! 
Kºvesse az LCD k®ernyŖ l®p®senk®nti utas²t§sait a 

be§ll²t§sok v®grehajt§s§hoz

K®p 1.27 -  
A biztos²t®k behelyez®se 

K®p 1.28 ï Vez®rlŖ panel 
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Á Nyelv, idŖ ®s d§tum be§ll²t§s 

Á óLanguageô (nyelv) az elsŖ be§ll²t§s, amit a g®p k®r elsŖ indul§sakor. Kºvesse a 1.29-es 
k®pen l§that· utas²t§sokat.  

 

  

  

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Á Heti program 

Á A óWeekly programô (Heti program) men¿ seg²ts®g®vel lehet be§ll²tani a dokkol·hoz tartoz· 
v§gni sz§nt fŤter¿let m®rete alapj§n az automatikus heti programot. (kºvesse az 1.30 k®pen 
l§that· l®p®seket). 

Á A dokkol·hoz tartoz· v§gni sz§nt ter¿let be§ll²t§s§val Robomow automatikusan meghat§rozza 
a legoptim§lisabb heti programot.  

Á A Robomow minden akt²v/be§ll²tott napon 13:00-kor fog elindulni, ®s minden program v®g®n 
visszamegy a dokkol·ra, hogy feltºltse mag§t.  

Á  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Figure 1.29 
Language, Time  
and Date setting 

K®p 1.30 
Heti program be§ll²t§s 

Sohase hagyja a Robomowot fel¿gyelet n®lk¿l, amikor ny²r. S®r¿l®s 
tºrt®nhet, ha a nincs be§ll²tva a helyes datum ®s idŖ, mivel nem a v§rt 
idŖben fog a Robomow elindulni, ²gy vesz®lyeztethet §llatokat, 

gyerekeket. 

FIGYELEM!  
 

Language 

Press GO 

0 0 :00      dd /mm/ yy 

next digit 

Time and Date 

Press GO 

English  (US) 

Confirm 

Nyomja meg a  ó GO-t ô 

 A ĂFelò ®s a ĂLeò nyilakkal 
v§lassza ki a k²v§nt nyelvet. 

Nyomja meg a   ó GO-t ô 

Gºrget®ssel v§lassza ki a k²v§nt sz§mjegyet  
®s nyomja meg a ĂGOò gombot a kºvetkezŖ kiv§laszt§s§hoz 

( ó STOP ô haszn§latos a visszal®p®shez) 

15:23     16/04/07 

Confirm 

ó GO ô 
seg²ts®g®vel j·v§hagyhat· a be§ll²t§s 

Language 

Press GO 

Language 

Press GO 

0 0 :00      dd /mm/ yy 

next digit 

0 0 :00      dd /mm/ yy 

next digit 

Time and Date 

Press GO 

Time and Date 

Press GO 

English  (US) 

Confirm 

Base position 

Press GO to test 

Program          On 

Confirm 

ó GO-t ô 

ó GO 
gombot a ter¿let 
alap¼ program 
kiv§laszt§s§hoz 

Base zone area 

Press GO 

Weekly program 

Press GO 

150  ï 200   m Į 

Confirm 

200  ï 250   m Į 

Confirm 

ó GO ô 

Program          Off 

Confirm 

V§lassza az ĂOFFò opci·t,  
ha nem akarja az automatikus 

programot 

  

Base position 

Press GO to test 

Base position 

Press GO to test 

Program          On 

Confirm 

Program          On 

Confirm 

Program          On 

Confirm 

Nyomja meg a   ó 

ó 

Base zone area 

Press GO 

Weekly program 

Press GO 

Weekly program 

Press GO 

150  ï 200   m Į 

Confirm 

200  ï 250   m Į 

Confirm 

Nyomja meg:  ó GO ô 

Program          Off 

Confirm 

Nyomjon 

A fel ®s le nyilakkal 
v§lassza ki 
a k²v§nt ter¿let m®retet. 

GO 
seg²ts®g®vel j·v§hagyhat· a 
be§ll²t§s 
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Figure 1.34 

Placement of stakes

Figure 1.34 

Placement of stakes

1.6 A dokkol· ®s a hat§rol· vezet®k poz²ci·j§nak tesztel®se 

Á A dokkol· ®s a hat§rol· vezet®k poz²c·j§t ®rdemes leellenŖrizni annak ®rdek®ben, hogy l§tni 
lehessen, hol sz¿ks®ges kisebb m·dos²t§s.  

Á Helyezze a Robomowot a fŤter¿leten bel¿lre ¼gy, hogy a hat§rol· vezet®k fel® n®zzen, a 
dokkol·t·l legal§bb att·l 2 m®terre (k®p 1.31), majd nyomja meg a ĂGOò gombot.  

Á Abban az esetben, ha elfelejtette a dokkol·t a h§l·zati aljzatba dugni, akkor a ĂGOò 
megnyom§sakor óNo wire signalô (Nincs a vezet®kben jel) ¿zenetet fogjuk kapni.  

Á Ha a hat§rol· vezet®ket rossz polarit§ssal csatlakoztatta a hat§rol· k§bel csatlakoz·hoz, akkor a 
óChange wires in plot connectorô (cser®lje fel a csatlakoz· vezet®keit) ¿zenet fog megjelenni. 
(K®p 1.33).  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á Az 1.35-os k®pen l§that· utas²t§sokat kºvetve ellenŖrizze le, hogy a dokkol· megfelelŖ helyen 
van:  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

K®p 1.31 

A dokkol· poz²ci·j§nak ellenŖrz®se 

K®p 1.35 
A dokkol· ®s a hat§rol· k§bel 
poz²ci·j§nak tesztel®se 

No wire signal

Press GO

No wire signal

Press GO

K®p 1.32 
óNo wire signalô  
¿zenet 

Change wires in

Plot connector

Change wires in

Plot connector
K®p 1.33 

 

 
Ilyen ¿zenet eset®n 
cser®lje fel a 

csatlakoz·ba ®rkezŖ 
vezet®keket 

Base position 

Press GO to test 

Searching base 

Peg base 

then press GO 

Reposition Base 

Press GO 

Wire position 

Press GO to test 
ó GO ô 

Wire position Adjust wire 

then press GO 

Ćll²tson a vezet®ken ®s ind²tsa tov§bb a 
tesztel®st a ĂGOò gombbal 

Menjen a Robomow mellet 
®s figyelje, hogy megfelelŖ 
helyen megy, bele¿tkºzik-

e esetleg akad§lyba 

Sikeres teszt eset®n a  Robomow felmegy 
a dokkol·ra, majd lejºn r·la ®s meg§ll 

Base position 

Press GO to test 

Base position 

Press GO to test 

A GO 
megnyom§s§val 

elkezdheti a 
tesztel®st 

Searching base 

Peg base 

then press GO 

Peg base 

then press GO 

Ha nem sikeres 
a dokkol§s Kºvesse a Robomow-

ot, hogy felmegy-e a 
dokkol·ra 

Reposition Base 

Press GO 

Wire position 

Press GO to test 

Wire position 

Press GO to test 

Nyomja meg a   

ó -t ô 

Wire position Wire position 

Ha akad§lyba 
¿tkºzik, akkor §ll²tani 
kell a vezet®ken 

A dokkol·hoz adott cºlºpºkkel 
rºgz²tse a dokkol·t 

Helyezze egy kicsit arr®bb a dokkol·t, hogy 
lehetŖleg a csatlakoz·kn§l pontosan ®rkezzen 

a Robomow 
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A hat§rol· k§bel v®gleges rºgz²t®se 

Á A hat§rol· k§bel ment®n haladva minden olyan helyen, ahol a k§bel nincs a fºldfelsz²nhez 
rºgz²tve, cºlºppel rºgz²tse a vezet®ket. Ahol a vezet®k laza vagy felemelkedett, ott tov§bbi 
cºlºpºkkel rºgz²teni kell (tipikusan 0,5-1m a cºlºpºk kºzºtti t§vols§g vagy enn®l is sŤrŤbb 
gºrb¿letekn®l).  

 

1.7 Telep²t®s a dokkol·n k²v¿li z·n§kban 

Megjegyz®s: Nem dokkol·s z·n§ban, vagyis azon z·n§ban, amelyik nem a dokkol·hoz 
kapcsol·dik, hat§rol· kapcsol·ra is sz¿ks®g van (opci·s alkatr®szk®nt rendelhetŖ, l§sd 7-es 
fejezetet).  

1.7.1 A hat§rol· kapcsol· helye 

Á Keressen egy kºnnyen megkºzel²thetŖ helyet a dokkol·t·l k¿lºnbºzŖ z·n§n k²v¿l. 

Á A hat§rol· kapcsol·t a v²zhatlans§g megtart§sa ®rdek®ben f¿ggŖleges helyzetben kell rºgz²teni 
lehetŖleg sz§raz, hŤvºs helyen.  

Á A hat§rol· kapcsol· kºzel®ben legyen h§l·zati csatlakoz· aljzat. A hat§rol· kapcsol· egy 5m 
hossz¼ alacsony fesz¿lts®gŤ k§bellel van felszerelve, amely a 220V-os h§l·zathoz csatlakoz· 
h§l·zati adapterhez csatlakozik (K®p 1.36).  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1.7.2 A hat§rol· kapcsol· elhelyez®se 

Á A hat§rol· kapcsol· csatlakoz·j§t ¼gy alak²tott§k ki, hogy a hat§rol· kapcsol·t kºnnyed®n le 
lehessen v§lasztani ®s a hordozni lehessen a ter¿letek kºzºtt.  

Á A hat§rol· kapcsol· egy nagyobb cºlºppel ®rkezik, amihez a hat§rol· kapcsol·t annak h§tuls· 
r®sz®vel lehet rºgz²teni, ®s azzal egy¿tt is mozgathat· egyik ter¿letrŖl a m§sikra (K®p 1.37).  

Á A hat§rol· kapcsol·t csavarral is rºgz²thetj¿k egy f¿ggŖleges fel¿lethez, mint p®d§ul falhoz. A 
hat§rol· kapcsol· h§ts· fal§n lyukak vannak, amelyeken kereszt¿l csavarokkal rºgz²thetj¿k (K®p 
1.38).  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

K®p 1.37 

Hat§rol· kapcsol· 
rºgz²tŖ cºlºppel 

Nyomja meg a k®t 
f¿let a goboz tetej®nek 

lev®tel®hez 

A hat§rol· kapcsol· rºgz²t®se h§rom 
csavarral 

K®p 1.38 

 

Figure 1.36 
Hat§rol· kapcsol· 

helye 

A hat§rol· kapcsol·t a v²zhatlans§g 
megŖrz®se ®rdek®ben 

f¿ggŖlegesen kell felszerelni 

H§zon bel¿l 
haszn§lhat· 
t§pegys®g 

 

5 m alacsony 
fesz¿lts®gŤ 
k§bel 

 

A hat§rol· kapcsol·ig fut· k§belnek egym§s 
mellett, kºzvetlen¿l ®rintkezve kell futnia 
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K®p 1.40 
A k§bel rºgz²t®se a hat§rol· 

csatlakoz·ba 

K®p 1.41 
Dugja be a hat§rol· 

kapcsol·ba a csatlakoz·t 

csavarh¼z·val h¼zza 
meg a rºgz²tŖ csavart 

 

 

1.7.3 A hat§rol· vezet®k lefektet®se 

Á Most, hogy a hat§rol· kapcsola· hely®t kijelºlte, elkezdheti a hat§rol· vezet®k lefektet®s®t. Ennek 
m·dja ugyanaz, mint ahogy a dokkol· z·n§r·l sz·l· r®szben szerepelt (1.2 ®s 1.3 fejezet). 

Á A hat§rol· kapcsol·n§l l®vŖ vezet®k v®get kb. 5 mm-es szakaszon csupasz²tson le.  

Á A vezet®k v®g®t csavarozza be a csatlakoz· baloldali r®sz®be az 1.39-es k®pen l§that· m·don.  

Á Cºlºppel rºgz²tse a hat§rol· vezet®ket a hat§rol· kapcsol·n§l. Hagyjon elegendŖ hossz¼ k§belt a 
csatlakoz·n§l.  

Á Kezdje el a k§bel lefektet®s®t az ·ra j§r§s§val ellent®tes ir§nyban (k®p 1.39). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1.7.4 A telep²t®s befejez®se ®s letesztel®se 

Á A hat§rol· vezet®k lefektet®se ®s rºgz²t®se ut§n az utols· l®p®s a hat§rol· vezet®k hat§rol· 
kapcsol·hoz val· hozz§kapcsol§sa ®s a telep²t®s leellenŖrz®se 

Á A kiindul§si pontra vissza®rkezŖ hat§rol· vezet®ket cºlºppel rºgz²tse az indul· vezet®k mellett, 
®s onnan kºzvetlen¿l egym§s mellett vagy ºsszecsavarva vezesse tov§bb a hat§rol· kapcsol· 
fel®.   

Á A hat§rol· kapcsol·n§l v§gja a vezet®k mindk®t v®g®t egyenlŖ hossz¼s§g¼ra, csupasz²tsa le a 
vezet®k v®g®t kb 5mm-en, dugja a csatlakoz·ba ®s csavarh¼z·val rºgz²tse a k§belt (k®p 1.40). 

Á Dugja be a csatlakoz·t a hat§rol· kapcsol·ba (k®p 1.41). 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

K®p 1.39 
A h§trol· vezet®k rºgz²t®se a 
hat§rol· csatlakoz· bal oldali 

r®sz®be 

 

A k§belt az ·ramutat· j§r§s§val 
ellent®tes ir§nyba kezdje lefektetni 
(ha a fŤter¿let belsej®bŖl n®zz¿k) 

Rºgz²tse a k§belt a 
baloldali r®szbe 
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Á A hat§rol· kapcsol· alacsony fesz¿lts®gŤ 
csatlakoz·j§t kapcsolja ºssze a t§pegys®ggel 
az 1.42-es k®pen l§that· m·don.  

Á A t§pegys®get kiz§r·lag h§zon bel¿li 
haszn§latra tervezt®k, ²gy sz§raz, j·l szellŖzŖ  
helyre helyezze el (ne takarja le mŤanyag 
zacsk·val) GyŖzŖdjen meg r·la, hogy a 
t§pegys®g ®s a k§bele sz§raz lhelyen van, 
nincs kit®ve v²znek ®s esŖnek. 

 

 

 

Á Nyomja meg az ĂONò gombot. Az ĂONò gomb melletti zºld l§mpa villog§sa jelzi, hogy a 
hat§rol· kapcsol· megfelelŖen mŤkºdik. A hat§rol· kapcsol· olyan tov§bbi jelzŖ funkci·kkal is 
rendelkezik, amelyik jelzi a szakadt/lev§lt hat§rol· k§belt, vagy a rosszul ºsszekºtºtt k§belt 
(l§sd 1.43-as k®p). 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á A hat§rol· kapcsol· automatikus kikapcsol§si funkci·val rendelkezik, ²gy nem kell minden 
haszn§lat ut§n kikapcsolni. Bekapcsol§s ut§n 12 ·r§val automatikusan kikapcsol. Manu§lisan is 
kikapcsolhat·, ehhez az ĂONò gombot kell legal§bb 3 m§sodpercig folyamatosan nyomva tartani. 
Egy s²pol§s jelzi, hogy a kikapcsol§s sikeres volt ®s a gopmbot elengedheti.  

Á A hat§rol· vezet®k poz²ci·j§ta ĂWire positionò men¿pont kijelºl®s®vel kezdheti meg (1.44 k®p). 
Ilyenkor a Robomow kikapcsolt ny²r· motorokkal kºveti a k§bel vonal§t egy kºrºn §t, ha kºzben 
nem ¿tkºzik akad§lyba. Kºvesse a robotot mindaddig, ameddig megtesz egy teljes kºrt 
akad§lyba ¿tkºz®s n®lk¿l. Akad§ly eset®n a Robomow meg§ll, ®s visszah§tr§l egy kicsit, hogy az 
akad§ly elh§r²that· legyen.  

 

 

 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Figure 1.43 
Perimeter Switch 
Operating Panel 

Villog bekapcsolt 
§llapotban 

Rossz k§bel ºsszekºt®s, vagy 
t¼l hossz¼ k§belt jelez 

Szakadt/lev§lt k§bel 
jelºl®se 

ON gomb 

K®p 1.44 
A hat§rol· k§bel 

helyzet®nek tesztel®se 

K®p 1.42 
A hat§rol· kapcsol· 

t§pegys®ghez kapcsol§sa 

T§pegys®g 
csatlakoz·ja 

Hat§rol· kapcsol· 
csatlakoz· 

Wire position 

Press GO to test 

Zones setup 

Press GO 

- 
ó GO ô 

Settings 

Press GO 

Mow zone: Base 

Press GO 

Child guard 

Press GO 

Wire position 

Press GO 

Gºrgessen le a  
ôSettingsò men¿ig ó ô 

Wire position 

Press GO to test 

Wire position 

Press GO to test 

Zones setup 

Press GO 

Zones setup 

Press GO 

Zones setup 

Press GO 

FŖ k®pernyŖ  - 
Nyomja meg  ó GO ô 

Settings 

Press GO 
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K®p 2.1 
Robomow men¿ opci·k 

 

2. Fejezet - Men¿k 
 
A 2. fejezet a Robomow §ltal jhazsn§lt men¿ket mutatja be. A vez®tlŖ panel kezel®s®rŖl a 1.2.4 
fejezetben olvashat.  

A fŖmen¿ a kºvetkezŖ opci·kat tartalmazza: 

2.1 Zones setup (z·na be§ll²t§s) 

2.2 Settings (Be§ll²t§sok) 

2.3 Information (Inform§ci·k) 

2.4 Service /password is required/ (Szerviz /tikos kulcssz· kell/) 

A fŖmen¿ben ®s almen¿kben tºrt®nŖ navig§l§s sor§n a ĂGOò gomba haszn§lhat· kiv§laszt§si vagy 
megerŖs²t®si szerepben. A ĂGOò megnyom§sa §ltal§ban kiv§lasztja vagy elfogadja az LCD kijelzŖ 
m§sodik sorban felk²n§lt opci·t vagy be§ll²t§st. Tºbb olyan be§ll²t§si lehetŖs®g van, amelyet a 
felhaszn§l· megv§ltoztathat, vagy esetleg ki/bekapcsolhat. A ĂSTOPò gomb megnyom§sa minden 
esetben a men¿strukt¼r§ban eggyel feljebbi szintre juttat. Az almen¿k kºzºtti l®p®sekre a ĂUP/DOWNò 
nyilak haszn§lhat·ak.  

A men¿ funkci·k megtekint®s®hez (opci·k 2.1-2.4 ï k®p 2.1), kºvesse a kºvetkezŖ opci·k egyik®t:  

1. Amikor a Robomow nincs a dokkol·n, l®ptessen le ĂUser optionsò /Felhaszn§l·i opci·k/ 
men¿pontra ®s nyomja meg a ĂGOò gombot.  

2. Amikor a Robomow a dokkol·n van, egyszerŤen gºrgessen lefel® a k²v§nt men¿pontba.  
 
A 2.1 k®p mutatja a fŖmen¿ ®s almen¿k szerkezet®t. Tov§bbi almen¿k is l®teznek, amelyeket a 
kºvetkezŖ oldalakon ismertet¿nk.  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Nyomja meg a ñGOò 
gombot az almen¿k 
megtekint®s®hez 

Haszn§lja a Le/Fel 
nyilakat a men¿k 
kºzºtti l®p®sre, a 
ĂGOò gombot a 
men¿be val· 
bel®p®shez 

Operation 

Battery 

Temperatures 

Configuration 

Last stop cause 

Child guard 

Anti theft 

Time and date 

Rain sensor 

Language 

Blade replaced 

Wire position 

Delay operation 

User options 

Set Zone: Base 

Set Zone: A 

Set Zone: B 

Service 

Zones setup 

Settings 

Information 

Password required 

2.1 

2.2 

2.3 

2.1.1 

2.1.2 

2.2.1 

2.2.2 

2.2.3 

2.2.4 

2.2.5 

2.2.6 

2.2.7 

2.3.1 

2.3.2 

2.3.3 

2.3.4 

2.3.5 

2.4 

2.2.8 

Operation 

Battery 

Temperatures 

Configuration 

Last stop cause 

Child guard 

Anti theft 

Time and date 

Rain sensor 

Language 

Blade replaced 

Wire position 

Delay operation 

User options 

Set Zone: Base 

Set Zone: A 

Set Zone: B 

Service 

Zones setup 

Settings 

Information 

Service 

Zones setup 

Settings 

Information 

Password required Jelsz· sz¿ks®ges 

2.1 

2.2 

2.3 

2.1.1 

2.1.2 

2.2.1 

2.2.2 

2.2.3 

2.2.4 

2.2.5 

2.2.6 

2.2.7 

2.3.1 

2.3.2 

2.3.3 

2.3.4 

2.3.5 

2.4 

2.2.8 
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K®p 2.2 
Heti program men¿ 

K®p 2.3 
Heti program ter¿let m®ret 

alapj§n 

Set Zone: Base

Set Zone: A

Set Zone: B

Weekly program

Entry points

Skip next start

Islands  on/off  

Work time

External Base

Update program

Program type

Program   on/off

Display program

2.1.1

2.1.2

2.1.1.1

2.1.1.2

2.1.1.3

2.1.1.4

2.1.1.5

2.1.1.6

Set Zone: Base

Set Zone: A

Set Zone: B

Weekly program

Entry points

Skip next start

Islands  on/off  

Work time

External Base

Update program

Program type

Program   on/off

Display program

2.1.1

2.1.2

2.1.1.1

2.1.1.2

2.1.1.3

2.1.1.4

2.1.1.5

2.1.1.6

2.1 Z·na be§ll²t§sa  

A óZones setupô lehetŖs®get biztos²t a z·n§kra jellemzŖ param®terek be§ll²t§s§ra.   
H§rom k¿lºnbºzŖ z·n§t lehet be§ll²tani: dokkol· z·n§ja, A z·n§t ®s B z·n§t (a tºbbz·n§s telep²t®st 
az 1.2.2 paragrafus mutatja). 
 

2.1.1 A B§zis z·na (a dokkol· z·n§ja) be§ll²t§sa 

A dokkol· z·n§j§ra jellemzŖ param®terek be§ll²t§s§ra szolg§l (2.1.1.1 - 2.1.1.6 alfejezetek). 
 

2.1.1.1 Heti program 

A óWeekly programô a heti program be§ll²t§s§ra szolg§l ®s a kºvetkezŖ almen¿ket tartalmazza 
(k®p 2.2):   

a. Update program ï a program m·dos²t§s§t teszi lehetŖv®. 

b. Program type    ï a program t²pus§t lehet be§ll²tani, ahol minden t²pus a param®terek 
k¿lºnbºzŖ szintŤ be§ll²t§s§t teszi lehetŖv® 

c. Program on/off  - A felhaszn§l· ki vagy bekapcsolhatja a heti programot.  

d. Display program ï a heti k®pernyŖ n®zet megmutatja, hogy melyek az akt²v napok a h®ten 
bel¿l, illetve az elm¼lt heti mŤkºd®ssel kapcsolatban is inform§ci·t ad (tov§bbi r®szletek 
k®sŖpbb). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Á Program type (program t²pus) 

H§rom f®le m·don §ll²that· be a heti program: 

- Set by area (ter¿let szerinti be§ll²t§s):  

Hat§rozza meg a dokkol·hoz tartoz· z·na m®ret®t ®s a k²v§nt indul§si idŖt, amikor 
szeretn®, hogy a Robomow elkezdje a ny²r§st. Ezek alapj§n a Robomow automatikusan 
l®trehoz egy optim§lis heti programot a megadott fŤter¿letre. Kºvesse a kijelzŖn 
megjelenŖ ¿zeneteket ®s indtriukci·kat a ter¿let alapj§n tºrt®nŖ be§ll²t§shoz (k®p 2.3): 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Set by area 

Set by days 

Advanced 

Base zone area 

Press GO 

100  ï 150   m Į 

Confirm 

200  ï 250   m Į 

Confirm 

Start:    13 :00 

Next digit 

Start:   14: 00 

Confirm 

A fel/le nyilakkal v§lassza 
ki a ter¿let m®ret®t 

Set by area 

Set by days 

Advanced 

Base zone area 

Press GO 

100  ï 150   m Į 

Confirm 

200  ï 250   m Į 

Confirm 

Start:    13 :00 

Next digit 

Start:   14: 00 

Confirm 

Nyomja meg a ñGOò gombot 
 

Nyomja meg a ñGOò gombot 

Ćll²tsa be a k²bv§nt indul§si idŖpontot 
(minden nap ugyanaz lesz) 
Haszn§lja a le/fel gombokat, a GO 

gombot a kºvetkezŖ sz§mjegyre tºrt®nŖ 
l®p®shez 

 
A ĂGOò gomb megnyom§s§val hagyja 

j·v§  
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K®p 2.4 
Heti program naponk®nti 

be§ll²t§sa 

K®p 2.5 
Halad· heti programoz§s 

- Set by days (napok szerinti be§ll²t§s): 

Jelºlje ki azokat a napokjat, amikor szeretn®, hogy a Robomow ny²rjon. Jelºlje ki az 
indul§si idŖt ®s a mŤkºd®si idŖt, amely minden napra ugyanaz lesz. Kºvesse a kºvetkezŖ 
instrukci·kat (k®p 2.4): 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

- Advanced (halad·): 

A halad· opci· tºbbz·n§s telep²t®s eset®n haszn§latos, mivel a felhaszn§l· minden 
param®tert (kezd®si idŖ, ¿zemidŖ, mŤkºd®si m·d, bel®p®si pont), ak§r naponk®nt 
k¿lºnbºzŖt be§ll²that. A kºvetkezŖ k®p mutatja a halad· heti program be§ll²t§si m·dj§t 
(k®p 2.5): 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Set by area 

Set by days 

Advanced 

M + T - W - T - F - S - S - 

Next day 

Start:    13 :00 

Next digit 

Start:   14: 00 

Confirm 

M+ T - W+ T - F + S - S - 

Next day 

M+ T - W+ T - F+ S - S - 

Confirm 

Work time 

Press GO 

Zone:  Base  Max 

Confirm 

Zone:  Base  1:30 

Confirm 

Set by area 

Set by days 

Advanced 

M + T - W - T - F - S - S - 

Next day 

Start:    13 :00 

Next digit 

Start:   14: 00 

Confirm 

A kurzor mutatja, hogy melyik nap 
be§ll²t§sa tºrt®nik. Haszn§lja a fel/le 
gombokat az adott nap 
aktiv§l§s§hoz/deaktiv§l§s§hoz. 

 
A ñGOò gombbal a kºvetkezŖ napra 
l®phet.  

 
 
 
Az utols· nap ut§n az indul§si idŖpontot 
§ll²tsa be. Ez minden akt²v napra 
ugyanaz lesz.  

 
 
 
Ezut§n §ll²tsa be a mŤkºd®si 
idŖt/hosszot 

 
Ez lehet maxim§lis, vagy megadott idejŤ 
mŤkºd®s. A lehetŖs®gek kºzºtt a fel/le 
gombbal v§laszthat.  

 
 A k²v§nt opci· kiv§laszt§s§hoz nyomja 
meg a ĂGOò gombot. 

M+ T - W+ T - F + S - S - 

Next day 

M+ T - W+ T - F+ S - S - 

Confirm 

Work time 

Press GO 

Zone:  Base  Max 

Confirm 

Zone:  Base  1:30 

Confirm 

Set by area 

Set by days 

Advanced 
M - T - W - T - F - S - S - 

Select day 

Start:    13 :00 

Next digit 

Start:   14:00 

Confirm 

M+ T - W+ T - F + S - S - 

Select day 

Work time:  Max 

Confirm 

Mode: Edge+Mow 

Confirm 

Entry:    1 

Confirm 

M+  T - W - T - F - S - S - 

Select day 

Set by area 

Set by days 

Advanced 
M - T - W - T - F - S - S - 

Select day 

Start:    13 :00 

Next digit 

Start:   14:00 

Confirm 

M+ T - W+ T - F + S - S - 

Select day 

Work time:  Max 

Confirm 

Mode: Edge+Mow 

Confirm 

Entry:    1 

Confirm 

M+  T - W - T - F - S - S - 

Select day 

A kurzor jelºli, hogy melyik nap be§ll²t§sa 
tºrt®nik. A napok kºzºtt a fel/le billentyŤkkel 
mozoghat. Az adott nap programoz§s§t a ñGOò 
megnyom§s§val kezdheti el.  

 
 
A megszokott m·don §ll²tsa be az indul§si idŖt. 
Ez minden mŤkºd®si napra ugyanaz lesz. 

 
 
 
 
 
KºvetkezŖ l®p®sk®nt §ll²tsa be a k²v§nt 
¿zemidŖt. a ñGOò megnyom§s§val hagyja j·v§ 
a be§ll²t§st.  

 
Ezut§n §ll²tsa be, hogy azadott napon melyik 
bel®p®si pontban kezdje a Robomow a ny²r§st. 
(l§sd 2.1.1.2) 

 
KºvetkezŖ l®p®sk®nt §ll²tsa be a mŤkºd®si 
m·dot (szeg®ly!v§g§s vagy ñcsak v§g§sò, vagy 
ñNone/egyik sem/). Az ut·bbi a napi program 
tºrl®s®t jelenti.  

 
A ñGOò megnyom§s§val a kºvetkezŖ nappal 
folytathatja a be§ll²t§st.  
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M+ T+ W+ T- F+ S- S-

R                    m

M+ T+ W+ T- F+ S- S-

R                    m

Figure 2.7 
Heti program kijelz®s 

K®p 2.6 
Halad· heti program 

A halad· programoz§s haszn§lata p®ld§val (K®p 2.6) 

- A 2.6 k®pen l§that· fŤter¿let k®t r®szbŖl §ll, kºzºtt¿k egy szŤk §tj§r·.  

- A nagyobbik ter¿let 250mĮ, m²g a kisebbik 50mĮ, ²gy k¿lºnbºzŖ ¿zemidŖ sz¿ks®ges az egyes 
r®szekre.   

- A robotfŤny²r· b§rmelyik r®szben is ny²r, a szŤk §tj§r· miatt nem lesz k®pes §tmenni a m§sik 
r®szbe, csak ha a hat§rol· k§belt kºveti. Emiatt egy tov§bbi bel®p®si pontot kell defini§lni a kisebb 
50mĮr®szhez, hogy onnan kezdje el a ny²r§st (a bel®p®si pontok defini§l§s§r·l a 2.1.1.2 fejezetben 
olvashat)  

- ARobomow kb 130mĮ ter¿letet ny²r le egy feltºlt®ssel, ²gy 2 alkalom kell a nagyobb ter¿let 
lenny²r§s§hoz, egy alkalom pedig a kisebbikhez.  

- A 2.6-os k®pen bel¿li t§bl§zat egy lehets®ges a heti programot mutat a p®lda fŤter¿letre: 

¶ A Robomow h®tfŖn ®s kedden a nagyobbik ter¿letet ny²rja; 13:00-kor kezdi a ny²r§st, ®s 
maxim§lis ¿zemidŖvel fog ny²rni. H®tfŖn a szeg®lyt is leny²rja, mielŖtt a belsŖ ter¿let ny²r§s§t 
elkezden® (E+M m·d szeg®lyny²r§s ®s ny²r§st jelent, az M csak ny²r§st) 

¶ Szerd§n a kisebbik ter¿let ny²r§sa kºvetkezik, az 1-es bel®p®si pontb·l. 15:30-kor fog indulni 
1:30 idŖtartamig. A Robomow a hat§rol· k§belt kºveti a be§ll²tott 1-es bel®p®si pontig, majd ott 
a ter¿let belseje fel® fordul ®s elkezdi annak leny²r§s§t.  

¶ Cs¿tºrtºkºn ®s szombaton megism®tli az elŖzŖ ny²r§si ciklust, hogy mindk®t r®szt heti k®t 
alkalommal leny²rjon a robotfŤny²r·. 

 

 

 

Á Display program (A program kijelz®se) 

A heti program kijelz®se (K®p 2.7) funkci· 
az elm¼lt h®ttel kapcsolatban tov§bbi 
inform§ci·kat is ny¼jt (a + jelen k²v¿l, ami 
az akt²v napot jelºli)  

 

 

 

Base Station
Entry

Entry 1 

50m²

250m²

Day Mon      Tue     Wed      Thu        Fri        Sat     Sun

Start 13:00    13:00   15:30    13:00    13:00    12:00

Time MAX     MAX    1:30      MAX     MAX     1:30

Entry Base    Base       1        Base     Base       1

Mode E+M       M         M        E+M        M         M

540ft²

2,700ft²

Base Station
Entry

Entry 1 

50m²

250m²

Day Mon      Tue     Wed      Thu        Fri        Sat     Sun

Start 13:00    13:00   15:30    13:00    13:00    12:00

Time MAX     MAX    1:30      MAX     MAX     1:30

Entry Base    Base       1        Base     Base       1

Mode E+M       M         M        E+M        M         M

Base Station
Entry

Entry 1 

50m²50m²

250m²250m²

Day Mon      Tue     Wed      Thu        Fri        Sat     Sun

Start 13:00    13:00   15:30    13:00    13:00    12:00

Time MAX     MAX    1:30      MAX     MAX     1:30

Entry Base    Base       1        Base     Base       1

Mode E+M       M         M        E+M        M         M

540ft²

2,700ft²
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Gyors parancsok  

Amig a robotfŤny²r· a dokkol·ban van, addig a felfele ny²l (UP) seg²ts®g®vel a heti program 10 
m§sodpercig l§that·, majd visszav§lt az alapk®pernyŖre. A heti program m·dos²t§s§hoz a 10 
m§sodperces idŖs§v alatt nyomja meg a ĂGOò gombot. 

 

 

A kºvetkezŖ karakterek jelenhetnek meg az akt²v napok alatt: 

Karakter Jelent®s 

+ Akt²v nap 

B 
Kihagyva alacsony akkufesz¿lts®g miatt; (A Robomow nem hagyta el a 
dokkol·t, mivel alacsony volt az akkumul§torok fesz¿lts®ge) 

b 
Dokkolt az ¿zemidŖ lej§rta elŖtt alacsony akkufesz¿lts®g miatt 

(Csak akkor relev§ns, ha az ¿zemidŖ nem MAX-ra van be§ll²tva) 

d 
A Robomow nem t®rt vissza a dokkol·ra, 'Start elsewhere' /Ind²tsa el 
m§shol/ vagy 'Drive problemô /Meghajt§s probl®ma/;  Robomow idŖ elŖtt 

visszat®rt a dokkol·ra t¼lhev¿l®s miatt. 

M 

Kihagyott ny²r§s, mivel v§g§si t¼l§ramot detekt§lt a Robomow a dokkol·r·l 
val· lev§l§s elŖtt. 

 

m 
A Robomow idŖ elŖtt visszat®rt a dokkol·ra (v§g§si t¼l§ram vagy t¼lhev¿l®s 
miatt) 

O 
Kihagyva, mivel a Robomow nem tart·zkodott a dokkol·n a tervezett 
idŖpontban. 

P 
T§pell§t§s probl®ma miatt kihagyva (nem volt t§pell§t§s a tervezett indul§si 
idŖpontban)  

R 

EsŖ miatt kihagyva;  

(A Robomow esŖt ®rz®kelt a tervezett indul§si idŖpontban, emiatt nem indult el 
a ny²r§s) 

r 
EsŖ miatt idŖ elŖtti dokkol§s; 

(A Robomow esŖ miatt idŖ elŖtt visszat®rt a dokkol·ra) 

S 
Kihagyva jelprobl®ma miatt (a jel szenzorok hib§ja, szakadt hat§rol· vezet®k, 
rossz csatlakoz§s vagy t¼l hossz¼ hat§rol· vezet®k miatt) 

s A Robomow visszat®rt a dokkol·ra, mert 1 ·r§n§l hosszabb ideig nem volt jel. 

U 
Felhaszn§l·i beavatkoz§s miatt kihagyva (rendszerint óskip next startô  /a 
kºvetkezŖ indul§s kihagy§sa/ vagy a program kikapcsol§sa miatt) 

u A Robomow nem t®rt vissza a dokkol·ra felhaszn§l·i beavatkoz§s miatt 

 

Hogyan lehet egy akt²v napot tºrºlni? 

A heti anponk®nti be§ll²t§s programban m·dos²tsa a Ă+ò jelet Ă-Ă jelre. A halad· (Advanced) 
heti programban v§lassza a ĂNoneò opci·t a m·dozat ĂModeò be§ll²t§son bel¿l.  

 

 

 

2.1.1.2 Bel®p®si pontok 

 

Az óEntry pointsô /bel®p®si pontok/ azok a be§ll²tott pontok, ahol a Robomow befejezi a hat§rol· 
k§bel kºvet®s®t ®s befel® fordul a ny²rand· ter¿letre. Alap®rtelmez®sben ez a funkci· ki van 
kapcsolva, vagyis a ny²r§s mindig a dokkol·t·l kezdŖdik.  

Az óEntry pointsô men¿ k®t opci·t tartalmaz. (K®p 2.8):   

Set entry points /Bel®p®si pontok be§ll²t§sa/  ï N®gy k¿lºnbºzŖ bel®p®si pont §ll²that· be a 
dokkol· poz²ci·n k²v¿l. Keskeny §tj§r·k eset®n javasolt bel®p®si ponmtok be§ll²t§sa.  
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K®p 2.8 
Bel®p®si pontok 

Skip next   on

Confirm

Skip next   on

Confirm

Skip next   on

Confirm

K®p 2.10 
A kºvetkezŖ 

indul§s kihagy§sa 

K®p 2.9 
Set Zone: Base options 

Megjegyz®s: 

Set entry points

Entry points  on/off

Set Zone: Base

Set Zone: A

Set Zone: B

Weekly program

Entry points

Skip next start

Islands

Work time

External base

2.1.1

2.1.2

2.1.1.1

2.1.1.2

2.1.1.3

2.1.1.4

2.1.1.5

2.1.1.6

Set zone: Base

Set zone: A

Set zone: B

Weekly program

Entry points

Skip next start

Islands

Work time

External base

2.1.1

2.1.2

2.1.1.1

2.1.1.2

2.1.1.3

2.1.1.4

2.1.1.5

2.1.1.6

 

Bel®p®si pont be§ll²t§s§hoz jelºlje ki ezt az opci·t, amikor a Robomow a dokkol·n van. A 
Robomow lejºn a dokkol·r·l ®s elkezdi kºvetni a hat§rol· vezet®k vonal§t. Kºvesse a Robomow-
ot ®s nyomja meg a k²v§nt helyen a ĂGOò gombot. A tºbbi pontot is a ĂGOò megnyom§s§val tudja 
kijelºlni. A folyamat v®g®t a ĂSTOPò megnyom§s§val ®rheti el.  

 

Entry points on/off (Bel®p®si pontok be-ki kapcsol§sa)    ï A bel®p®si pontok haszn§lat§t lehet be 
vagy kikapcsolni. Kikapcsolt §llapotban a Robomow mindig a dokkol·n§l kezdi a fŤny²r§st.  
 
 
 
 
 
 
 
 
  

 
 

 

Ter¿let vagy napok szerint kialak²tott programban a bel®p®si pontokat ciklikusan haszn§lja a 
Robomow, vagyis minden ny²r§skor m§s-m§s bel®p®si pontot fog v§lasztani.  

Halad· heti programoz§s eset®n lehetŖs®g van arra, hogy naponta meghat§rozza a bel®p®si 
pontot.  

 
 
 

1. Nem sz¿ks®ges mind a n®gy bel®p®si pontot defini§lni. Ha 2 vagy 3 elegendŖ, akkor a 
be§ll²t§si folyamatot a kv§nt bel®p®si pontn§l szak²tsa meg.  

2. Nem sz¿ks®ges megv§rni, hogy a Robomow visszamenjen a dokkol·ra. A bel®p®si 
pontok defini§l§sa b§rmikor befejezhetŖ a ĂStopò gomb megnyom§s§val. 

3. K®zi ind²t§s- a ĂGOò megnyom§s§val manu§lisan is ind²that· a ny²r§s, ekkor ki kell 
v§lasztani, hogy melyik bel®p®si pontn§l kezdŖdjºn a ny²r§s.  

 

2.1.1.3 A kºvetkezŖ ny²r§s kihagy§sa 

A óSkip next startô opci· lehetŖv® teszi a kºvetkezŖ tervezett ny²r§s kihagy§s§t (k®p 2.9). 

 

 

 

 

 

 

 

 

K®tf®le m·don aktiv§lhat· ez a funkci·: 

1. Rºvid²t®s ïa dokkol·n l®vŖ fŤny²r·n 
nyomja meg a STOP gombot, majd a jobb 
oldalon l§that· k®pernyŖ j·v§hagy§s§val 
kihagyhat·  a kºvetkezŖ indul§s. (k®p 
2.10). 

Ez a óGOô megnyom§s§val lehets®ges. 

2. A óSet Zone: Baseô men¿n bel¿l l®pjen a óSkip next startô opci·ra ®s nyomja meg a 
ĂGOô gombot (l§sd k®p 2.9). 

A óSkip next startô opci· kiv§laszt§sa ut§n a fŤny²r· a kºvetkezŖ aktu§lis idŖpontot fogja mutatni.  
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K®p 2.13 
Nem dokkol· z·n§k 

be§ll²t§sa 

Set zone: Base

Set zone: A

Set zone: B
Work time

Learn edge

Set default edge

2.1.1

2.1.2 2.1.2.1

2.1.2.2

2.1.2.3

Set zone: Base

Set zone: A

Set zone: B
Work time

Learn edge

Set default edge

2.1.1

2.1.2 2.1.2.1

2.1.2.2

2.1.2.3

K®p 2.11 
A mŤkºd®si idŖ 
be§ll²t§sa 

2.1.1.4  Szigetek (Islands) 

Ennek az opci·nak a kikapcsol§s§val a fŤny²r· a hat§rol· k§bel el®r®sekor azonnal a 
hat§rol·k§bel ment®n elindul a dokkol·ra. Szigetek megl®te eset®n ne kapcsolja ki. 

 
2.1.1.5 MŤkºd®si idŖ 

Á A mŤkºd®si idŖ §ll²that· be az alap®rtelmezett ĂMAXò (maxim§lis mŤkºd®si hossz), illetve 15 
perctŖl 2 ·r§s idŖtartamig (k®p 2.11). 

Á Ez a men¿ akkor haszn§latos, amikor a robotfŤny²r·t manu§lisan ind²tjuk a dokkol·r·l. 
Automatikus indul§skor a heti programban be§ll²tott ĂWork timeò /¿zemidŖ/ lesz akt²v.  

Á A óWork timeô z·n§nk®nt be§ll²that·, ²gy a k¿lºnbºzŖ m®retŤ z·n§kra k¿lºnbºzŖ ¿zemidŖk is 
be§ll²that·k.  

Á A óAdvancedô halad· programban mŤkºd®senk®nt/indul§sonk®nt k¿lºnbºzŖ ¿zeidŖ is 
be§ll²that·. (l§sd óHalad· heti programô pontot a 2.1.1.1 fejezetben). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2.1.1.6 K¿lsŖ Dokkol· 

Á A fŤter¿leten k²v¿l is elhelyezhetŖ a dokkol·. Ez k¿lºnºsen akkor hasznos, ha 
a avatatlan szemektŖl k²v§njuk elrejteni a dokkol·t ®s az ®ppen pihenŖ 
robotfŤny²r·t.  

Á A gy§ri alapbe§ll²t§sn§l ez az opci· ki van kapcsolva, ²gy a dokkol· k¿lsŖ 
elhelyez®se eset®n ezt az opci·t be kell kapcsolni.  

Á A robotfŤny²r· 5 m®tert kºveti a hat§rol·k§belt, mielŖtt befel® fordulna ®s 
elkezden® ny²rni a f¿vet. Emiatt c®lszerŤ a fŤter¿lettŖl 3-4 m®ter t§vols§gra 
elhelyezni a dokkol·t. Ha m®gis messzebre k²v§nja elhelyezni a dokkol·t, 
akkor a ĂDistanceò /T§vols§g/ men¿pontban a t§vols§got nºvelni kell a k²v§nt 
®rt®kre.  

Á A be§ll²t§s m·dj§t megtal§lja az 1.3.2 paragrafusban.  

 
 2.1.2 Z·na be§ll²t§s: A (or B) 

A nem dokkol· z·n§k jellemzŖi §ll²that·k /ĂAò ®s ĂBò z·na/ (k®p 2.13): 
 
 
 
 
 
 
 

2.1.2.1 ¦zemidŖ /Work time/ 

Az adott z·n§ra vonatkoz· ¿zemidŖ §ll²that· be 15 perctŖl 2:00 ·r§ig, vagy ĂMAXò-ra, ami tipikis 
2 ®s 3 ·ra kºzºtti ¿zemidŖt fog jelenteni (fŤminŖs®gtŖl ®s kºr¿lm®nyektŖl f¿ggŖen).  

Zone:  Base   Max 

Confirm 

Zone:  Base   1:30 

Confirm 

Work time 

Press GO 
A GO megnyom§s§val 
kezdheti a mŤkºd®si idŖ  
be§ll²t§s§t  

ô 

A ĂGOò megnyom§s§val 
j·v§hagyhatja a be§ll²t§st 

Zone:  Base   Max 

Confirm 

Zone:  Base   Max 

Confirm 

Zone:  Base   Max 

Confirm 

Zone:  Base   1:30 

Confirm 

Zone:  Base   1:30 

Confirm 

Zone:  Base   1:30 

Confirm 

Work time 

Press GO 
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K®p 2.15 
IdŖ ®s d§tum 

K®p 2.14 
Hat§rvonal hossz 

tan²t§sa 

 

2.1.2.2 Hat§rvonal hossz tan²t§sa 

Ezt a men¿t a dokkol·n k²v¿li z·n§kn§l lehet haszn§lni. Az alap hat§rvonal hossz be§ll²t§s kb. 1-2 
kºr a hat§rol· k§bel ment®n. Ez a men¿pont lehetŖv®, hogy be§ll²tsuk, hogy a fŤny²r· meddig/ 
milyen hosszan ny²rja a szeg®lyt. Ezt a tanult t§vols§got mindaddig megjegyzi, ameddig ¼jra nem 
tan²tjuk sz§m§ra, vagy alap®rtelmez®sre nem §ll²tjuk (ôSet default edgeò) (K®p 2.14): 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

2.1.2.3 Alap®rtelmezett hossz be§ll²t§sa 

A gy§ri be§ll²t§s §ll²that· vissza ezzel a men¿ponttal. 
 

2.2 Be§ll²t§sok /Settings/ 

A óSettingsô men¿pont seg²ts®g®vel a Robomow jellemzŖi §ll²that·ak, amelyek az ºsszes z·n§ra 
vonatkoznak (k®p 2.1). 
 

2.2.1 Gyermekz§r /Child Guard/ 

A gyerekz§r aktiv§l§s§val el®rhetŖ, hogy gyermekek vagy m§s illet®ktelen felhaszn§l·k elind²ts§k 
a robotfŤny²r·t. Akik nem ismerik a fŤny²r·t, azok nem fogj§k tudni elind²tani. A gyerekz§r 
felold§sa a ĂFELò majd a ĂStopò gomb egym§s ut§ni megnyom§s§val tºrt®nik. Ha k®t percig nincs 
aktivit§s, akkor a gyerekz§r ism®telten aktiv§l·dik.   

ErŖsen javasolt a gyerekz§r haszn§lata annak ®rdek®ben, hogy gyerekek vagy 
illet®ktelenek ne tudj§k haszn§lni a Robomow fŤny²r·t.  

 
2.2.2 Lop§sv®delem /Anti-Theft/ 

A lop§sv®delem mindaddig letiltja a Robomow mŤkºd®s®t, m²g a helyes sz§mk·dot be nem 
adj§k. A lop§sv®delem bekapcsolt §llapot§ban b§rmilyen funkci· ind²t§sa elŖtt k®r egy 4 
sz§mjegybŖl §ll· titkos k·dot. A fel/le gombokkal lehet a sz§mjegyeket megadni, illetve a GO 
seg²ts®g®vel a kºvetkezŖ sz§mjegyre l®pni. £rdemes a titkos k·dot feljegyezni valahov§ biztos 
helyre, ahol k®sŖbb is megtal§lj§k.  
A sz§mk·d megv§ltoztathat· az ĂAnti theftò men¿ alatti ĂChange codeò paranccsal. Az ¼j 
sz§mk·d megad§sa elŖtt elŖszºr k®rni fogja a rendszer a r®gi k·dot.  
 

2.2.3 IdŖ ®s D§tum /Time And Date/ 

Az idŖ ®s d§tum §ll²that· be a seg²ts®g®vel (k®p 2.15): 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Set zone: A 

Press GO 

Work time 

Press GO 

Learn edge 

Press GO 

Learning edge 

STOP to set 

L®ptessen le a ĂLearn edgeò men¿pontig. 
 
 
 
A ñGOò megnyom§sa ut§n a fŤny²r· elindul 
a hat§rol· k§bel fºlºtt.  
A k²v§nt hossz megt®tele ut§n a ñSTOPò  
megnyom§s§val lehet a be§ll²t§st 
elmenteni. 

Set zone: A 

Press GO 

Set zone: A 

Press GO 
Jelºlje ki, hogy, melyik z·n§t 
k²v§nja be§ll²tani  

Work time 

Press GO 

Work time 

Press GO 

Work time 

Press GO 

Learn edge 

Press GO 

Learn edge 

Press GO 

Learn edge 

Press GO 

Time and date 

Press GO 

00 :00   dd /mm/ yy 

Next digit 

10:37  23/04/07 

Confirm 

Time and date 

Press GO 

Time and date 

Press GO 

Nyomja meg a GO-t 
A Fel/Le nyilakkal adja meg az  
adatokat. 

 
A GO  megnyom§s§val a 
kºvetkezŖ sz§mjegyre lehet l®pni. 

 
 
Az utols· megad§sa ut§n a GO 
j·v§hagyja 

00 :00   dd /mm/ yy 

Next digit 

00 :00   dd /mm/ yy 

Next digit 

10:37  23/04/07 

Confirm 

10:37  23/04/07 

Confirm 
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K®p 2.16 
EsŖ®rz®kelŖ men¿ 

Set sensitivity

Press GO

Rain sensor

Press GO

Delay after rain

Press GO

Reading (29)   25

Confirm

Rain sensor    on

Press GO

Rain sensor    off

Confirm

3h

Confirm

Set sensitivity

Press GO

Rain sensor

Press GO

Rain sensor

Press GO

Delay after rain

Press GO

Reading (29)   25

Confirm

Reading (29)   25

Confirm

Reading (29)   25

Confirm

Rain sensor    on

Press GO

Rain sensor    on

Press GO

Rain sensor    off

Confirm

Rain sensor    off

Confirm

3h

Confirm

 
2.2.4 EsŖ®rz®kelŖ /Rain Sensor/ 

A Robomow esŖ®rz®kelŖvel rendelkezik, amelyik esŖ eset®n le§ll²tja a Robomow mŤkºd®s®t 
vagy kihagyja a kºvetkezŖ beprogramozott indul§st. H§rom opci· van a ĂRain sensorò men¿ alatt 
(K®p 2.16): 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Á £rz®kenys®g be§ll²t§sa /Set sensitivity/ ï Be§ll²that·, hogy milyen ®rz®keny legyen az esŖ®rz®kelŖ 
szenzor. Az alap®rt®ke 25, ami azt jelenti, hogy kisebb szenzor ®rt®k eset®n a Robomow esŖsnek 
veszi az idŖj§r§st ®s befjezi mŤkºd®s®t. A kijelzŖn a kapcsos z§r·jelek kºzºtti ®rt®k az aktu§lis, 
szenzor §ltal ®rz®kelt §llapotot mutatja.  

Á EsŖ®rz®kelŖ be/ki kapcsol§sa  /Rain sensor on/off/ - Az esŖ®rz®kelŖ kikapcsolhat·, ha 
sz§nd®kosan erŖsen nedves f¿vet k²v§nunk v§gatni.  

Á EsŖ ut§ni k®sleltet®s  /Delay after rain/ ï IdŖk®sleltet®s §ll²that· be seg²ts®g®vel, amennyivel 
k®sŖbb kezd esŖ eset®n legkºzelebb ny²rni a robotfŤny²r·. ĉgy el®rhetŖ, hogy mindig sz§raz f¿vet 
ny²rjon a robotfŤny²r·. P®ld§ul, ha  a beprogramozott indul§si idŖ 13:00, a Ădelay after rainò 5 ·ra 
hosszra van be§ll²tva, ®s esŖ esik a programozott idŖpont elŖtt 2 ·r§val (11:00-kor), akkor a 
robotfŤny²r· legkºzelebb 16:00-kor fog elindulni ny²rni (5 ·r§val az esŖ ut§n). Az opci· gy§rilag 0 
®rt®kkel rendelkezik.  

 
 

2.2.5 Nyelv / Language 

Az LCD ¿zeneteit k¿lºnbºzŖ nyelveken lehet olvasni az itteni be§ll²t§snak megfelelŖen.  
 

2.2.6 V§g·k®s cser®je / Blade Replaced 

A v§g·k® cser®je eset®n v§lassza ki ezt az opci·t, amely az elhaszn§l·d§st m®rŖ idŖz²tŖt 
¼jraind²tja. A v§g·k®s cser®j®re vonatkoz· javaslat legkºzelebb 200 ·ra mŤkº®d®s ut§n jelenik 
meg ism®t. A k®st kºnnyŤ kicser®lni, l§sd 5.5 fejezet.  

 

2.2.7 Vezet®k poz²ci· / Wire Position 

A v§g·motor kikapcsolt §llapot§ban v®gig megy a robotfŤny²r· a hat§rol· vezet®k felett. 
Seg²ts®g®vel telep²t®skor ellenŖrizhetŖ a vezet®k helyes poz²cion§l§sa an®lk¿l, hogy a v§g·k®s 
b§rmi k§rt tehetne.  

2.2.8 MŤkºd®s k®sleltet®se / Delay operation 

Ez az opci· lehetŖv® teszi a k®sleltet®ssel tºrt®nŖ ind²t§st, vagyis a GO megnyom§sa ut§n 
bizonyos idŖvel k®sŖbb kezdi a fŤny²r· a mŤkºd®s®t. Ez a funkci· hasznos lehet p®ld§ul akkor, 
ha reggel a munk§ba indul§skor m®g vizes a fŤ, ²gy csak k®sŖbb c®lszerŤ, hogy a ny²r§s 
elkezdŖdjºn: 
- Ćll²tsa be a óDelay operationô opci·ban a k®sleltet®st X ·r§ra (1-8 ·ra v§laszthat·); 
- Kapcsolja be a hat§rol· kapcsol·t (12 ·r§t mŤkºdni fog) ®s helyezze a robotfŤny²r·t a 
fŤter¿letre ¼gy, hogy a hat§rol· k§bel ir§ny²§ba n®zzen az eleje.  

- Nyomja meg elŖszºr a STOP gombot, tartsa lenyomva ®s nyomja meg a GO gombot is. A 
k®pernyŖn a óPress GO again to skip edgeô /Nyomjon GO-t, ha a szeg®lyny²r§st ki akarja 
hagyni/ ¿zenet jelenik meg, majd a hamarosan az óOperation delayed ï waitéô ¿zenet lesz 
l§that· /K®sleltetett mŤkºd®s ï v§rjoné/. 

- A robotfŤny²r· a kor§bban be§ll²tott k®sleltet®si idŖ ut§n elkezdi mŤkºd®s®t.  
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Configuration

Press GO

Main board

ESB5000E

Software

5.4v  21/10/07

Base

ESB5002C v1.27

Configuration

Press GO

Configuration

Press GO

Configuration

Press GO

Main board

ESB5000E

Software

5.4v  21/10/07

Base

ESB5002C v1.27

Operation

Press GO

Total time

253h47m

First operation

Date: 13/03/08

Operation

Press GO

Operation

Press GO

Operation

Press GO

Total time

253h47m

Total time

253h47m

Total time

253h47m

First operation

Date: 13/03/08

First operation

Date: 13/03/08

First operation

Date: 13/03/08

K®p 2.17 
Operation almen¿ 

Battery

Press GO

Battery voltage

12.8  25.5  12.7

Last run times

Press GO

1) 2h34m   25.8V

25/05/08

2) 2h32m   25.7V

24/05/08

10) 2h27m   25.7V

18/05/08

Battery

Press GO

Battery

Press GO

Battery

Press GO

Battery voltage

12.8  25.5  12.7

Last run times

Press GO

Last run times

Press GO

Last run times

Press GO

1) 2h34m   25.8V

25/05/08

2) 2h32m   25.7V

24/05/08

10) 2h27m   25.7V

18/05/08

1) 2h34m   25.8V

25/05/08

2) 2h32m   25.7V

24/05/08

10) 2h27m   25.7V

18/05/08

K®p 2.18 
Akkumul§tor men¿ 

Temperatures

Press GO

Drive temp.

Press GO

Mow temp.

+24 C    +75 F

Main board

+35 C    +95 F

Left drive

+26 C    +78 F

Right drive

+26 C    +78 F

Temperatures

Press GO

Temperatures

Press GO

Temperatures

Press GO

Drive temp.

Press GO

Mow temp.

+24 C    +75 F

Main board

+35 C    +95 F

Left drive

+26 C    +78 F

Right drive

+26 C    +78 F

K®p 2.19 
HŖm®rs®kleti men¿ 

K®p 2.20 
Konfigur§ci· men¿ 

2.3 Inform§ci· / Information 

Az óInformationô men¿ kiz§r·lag inform§ci·k megjelen²t®s®re szolg§l. A men¿pontok kºzºtt a 
szok§sos m·don lehet l®pkedni: 

2.3.1 MŤkºd®si / Operation  

Teljes idŖ/Total time ï azt mutatja, hogy a Robomow ºsszesen h§ny ·r§t ¿zemelt 

ElsŖ mŤkºd®s / First operation ï Azt az idŖpontot mutatja, amikor elŖszºr haszn§lt§k a 
Robomow-ot.  
 
  

 
 
 
 
 

2.3.2 Akkumul§tor / Battery  

Akkumul§tor fesz¿lts®g / Battery voltage ï Az akkumul§tor aktu§lis fesz¿lts®g®t mutatja 

Utols· mŤkºd®si idŖk / Last run times ï Az utols· t²z alkalommal m®rt mŤkºd®si idŖt, a kezdŖ 
fesz¿lts®get ®s az idŖpontot mutatja.  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

2.3.3 HŖm®rs®kletek/Temperatures  

A v§g·motor, a mozgat·motor ®s az alaplap hŖm®rs®klet®t mutatja  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

2.3.4 Konfigur§ci· / Configuration 

A Robomow aktu§lis konfigur§ci·j§t mutatja: az alaplap sz§m§t, szoftver verzi·t ®s a dokkol· 
azonos²t· sz§m§t (k®p 2.20): 
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Last stop causes

Press GO

1) 11  [   3]

10:35  25/05/08

2) 20 [   2]

11:24  24/05/08

10) 7       [   6]

10:58  19/04/08

Last stop causes

Press GO

Last stop causes

Press GO

Last stop causes

Press GO

1) 11  [   3]

10:35  25/05/08

2) 20 [   2]

11:24  24/05/08

10) 7       [   6]

10:58  19/04/08

K®p 2.21 
Utols· meg§ll§si okok 

2.3.5 Utols· meg§ll§si okok / Last stop causes  

Az utols· 10 meg§ll§s ok§t ®s d§tum§t mutatja. 
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FIGYELEM!  
 

Soha ne hagyja ¿zemelni a Robomow-ot fel¿gyelet n®lk¿l.  
Balesetvesz®lyes! Gondoskodjon r·la, hogy a beprogramozott 
mŤkºd®si idŖben ne legyen gyerek vagy §llat a ter¿leten. Ne 
programozzon be automatikus programot, ha nem biztos abban, hogy 

a ter¿let szabad lessz! 

3.  Fejezet ï ¦zemeltet®s ®s tºlt®s 

 
 

3.1 Szeg®lyny²r§s 

A Robomow v§g§s ind²t§sakor alap®rtelmez®sben elŖszºr a szeg®lyt ny²rja le. A szeg®ly az akt²v 
(ahol a ny²r§s tºrt®nik) ter¿letet kºr¿lºleli hat§rol· k§bel feletti r®sz. A szeg®lyny²r§s egyenletes 
v§g§st biztos²t, pontos hat§rol·k§bel be§ll²t§ssal minimaliz§lhat· a k¿lºn szeg®lyny²r· alkalmaz§sa.  

   

Szeg®lyny²r§s a dokkol· z·n§ban 

- A Robomow lejºn a dokkol·r·l (elŖre programozott idejŤ indul§skor, vagy ha a GO gomb egyszeri 
megnyom§s§val ind²tj§k), ®s szeg®lyny²r§ssal kezdi a mŤkºd®s®t. Amikor vissza®r a dokkol·ra, 
akkor arr·l leh§tr§l, ®s elkezdi a belsŖ ter¿letek ny²r§s§t.  

 

Szeg®lyny²r§s nem dokkol·s z·n§ban  

- Helyezze a Robomowot a ny²rand· fŤter¿let belsŖ r®sz®re, kapcsolja be a hat§rol· kapcsol·t ®s 
nyomja meg egyszer a GO gombot. A Robomow automatikusan megkeresi a hat§rol· k§belt ®s 
elkezdi a szeg®lyny²r§st. 1 vagy 2 alkalommal kºrbe megy a szeg®lyen, majd befordul ®s elkezdi a 
fŤter¿let ny²r§s§t 

 

3.2 Szkennel®s (A belsŖ ter¿letek ny²r§sa) 

A szennel®s az a folyamat, amely sor§n a robotfŤny²r· bej§rja ny²r§s kºzben a ter¿letet. A Robomow 
szab§lytalan mozg§st v®gez p§rhuzamos vonalak menti mozg§ssal kombin§lva a szŤk §tj§r·kban. 
Fontos megjegyezni, hogy a Robomow nem felt®tlen¿l fogja elsŖ menetben az ºsszes f¿vet leny²rni. 
Ez teljesen norm§lis, mivel egy k®sŖbbi v§g§si ciklusban lev§gja az esetlegesen elmaradt 
r®szeket/foltokat is. V§rjon addig, ameddig kiel®g²tŖ eredm®nyt nem kap, addig ne avatkozzon a 
Robomow mŤkºd®s®be.  

 
 

3.3  A szeg®lyny²r§s kihagy§sa 

A Robomow lehetŖs®get biztos²t arra is, hogy a szeg®lyny²r§s kihagyhat· legyen ®s azonnal a belsŖ 
r®szek ny²r§sa kezdŖdjºn meg. Ehhez egyszerŤen k®tszer egym§s ut§n kell megnyomni a GO 
gombot.  

A szeg®lyny²r§s a ĂHalad· heti programò men¿ben is be§ll²that· vagy kihagyhat· a mŤkºd®si m·d 
be§ll²t§s§n§l. Az ĂMò be§ll²t§sa csak a belsŖ ter¿let ny²r§s§t, m²g az ĂE+Mò szeg®lny²r§s+belsŖ ter¿let 
ny²r§s§t fogja eredm®nyezni.    

 
 

3.4 A dokkol· z·n§ban tºrt®nŖ ¿zemeltet®s ï automatikus indul§s 

Á Az automata indul§si m·d teljesen beavatkoz§smentess® teszi a fŤ ny²r§s§t. 

Á Ez a m·d elŖre programozott m·don heti program alapj§n ind²tja el a robotfŤny²r·t, majd 
munk§j§nak v®gezt®vel visszamegy a dokkol·ra, hogy feltºltse mag§t. 

Á A heti program be§ll²t§s§t l§sd a 2.1.1 fejezetben.  

 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 




